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,Najlepsza metoda przewidywania przysztosci
jest jej tworzenie”

Peter Drucker

PIVEXIN TECHNOLOGY

PIVEXIN TECHNOLOGY Sp. z 0. o. to ponad 15-letnie doswiadczenie w zaki‘gsie techniki napedowe;j,
liniowej, mechaniki i technologii sprezyn gazowych. To takze bogate portfolio reprezentowanych marek oraz

.V\I

zrealizowanych z powodzeniem projektéw lub wdrozonych catkowicie nowycj‘h_I.gquan
Nasze niezwykle szerokie mozliwosci technologiczne, doswiadczenie oraz. kreaﬂtywnosc zespo’ru idg w parze
z dogodnymi zasadami wspotpracy dla naszych Klientéw. Wszystko powyzsze skutkule tym, ze jestesmy godnym
zaufania i cennym partnerem.



Doswiadczenie, ktére zdobywamy podczas projektow pozwala nam na
optymalizacje proceséw doboru oraz projektowania nowych rozwigzan
pod wybrane branze:

» Branza spozywcza
» Branza CNC

» Branzadrukarek 3D

» Branza meblarska 0
» Branza energetyczna F 4
.

» Branza zbrojeniowa

» Branza automotive

» Przemyst morski

» Branza kolejowa

» Przetworstwo drewna

» Branzarolnicza

» Branza maszyn pakujacych

» iwiele innych...

Dla kogo dziatamy?

Zakres naszych dziatan obejmuje utrzymanie ruchu, produkcje oraz dystrybucje.

Utrzymanie ruchu Produkcja Dystrybucja

« Na specjalne zaméwienia dostawa towaru we * Wywiazywanie sie wobec klientow z ustalonych o Atrakcyjna oferta dla firm handlowych.
wskazane miejsce w tak szybkim czasie, jak to terminow. « Bogactwo dostepnego asortymentu.
tylko mozliwe. « Gwarancja stabilnej wspotpracy oraz ciagtosci « Korzystne warunki handlowe

« Doradztwo w optymalnym doborze asortymentu. dostaw. gwarantujace profity z redystrybucji.

« Pomoc w ustaleniu i sprowadzeniu zamiennikow « Warunki wspdtpracy dopasowane do specyfiki » Szczegolnie uproszczone i ergonomiczne
w przypadku, gdy pojawia sie problem wytwarzanych produktéw i wymagan catego procedury zaméwieniowo-realizacyjne.
z dostepnoscia oryginalnych elementow. procesu produkcyjnego klienta.




Czesci maszyn

Czesci maszyn to szeroka gama
znormalizowanych elementéw zwigzanych
z technikq napedowq. Oferta obejmuje
podzespoty  przektadni  tarcuchowych,
pasowych i zebatych, tuleje oraz sprzegta.

Kota tancuchowe, taincuchy rolkowe i prowadnice

Pasy klinowe i kota pasowe

Sruby i nakretki trapezowe
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Kota tancuchowe

Kota tancuchowe z piastag

e Jedno-, dwu-, trzyrzedowe.
e Podziatka: 5 mm - 2" (32B).
o llo$¢ zebow: od 8 do 95.

Kota taincuchowe
z piastq pod tuleje
TAPER LOCK

e Jedno-, dwu-, trzyrzedowe.
e Podziatka: 06B do 16B.
o llo$¢ zebow: od 15 do 114
(w zaleznosci od podziatki).
« Jednorzedowe rowniez
w wersji z hartowanymi zebami.

Kota tancuchowe
zeliwne

e Jedno-, dwu-, trzyrzedowe.
® Podziatka: 06B do 24B.
o llo$¢ zebow: od 38 do 114.

Kota tancuchowe z piastg
nierdzewne

C“rgl

e Jednorzedowe.

® Podziatka: 06B-1do 16B-1.
o llos¢ zebow: od 13 do 30.

« Materiat: AISI 304L.

tarczowe
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tancuchy rolkowe i prowadnice

tancuchy standardowe

« Odcinki handlowe L=5000 mm.

 Przy jednorzedowych w podziatkach
od 06B-1 do 16B-1 mozliwosc zakupu
danego odcinka z rolki.

Tuleje montazowe

Tuleje rozprezno-
-zaciskowe BK

Tuleje zaciskowe
TAPER LOCK

tancuchy wysokojakosciowe

IRIS

« tancuchy rolkowe na hartowanych
elementach, przeprezone.

« tancuchy transportowe,
specjalistyczne.

« tancuchy z zabierakami.

« tancuchy nierdzewne.

Listwy i kota

Listwy zebate st

o 14 typow. * 15 typow ® Modut: 1do 8.
« Srednice otworéw  Tuleje stozkowe ¢ Dtugosci: L=500 mm,
od 10 do 220 mm. 7 gotowym rowkiem L=3000 mm.
pod wpust. « Materiat: C45.
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« Srednice otwordéw
od 11do 125 mm.

» Boczne krawedzie szli

Kota tancuchowe

e Jedno-, dwu-, trzyrzedowe.
e Podziatka: 5 mm - 2” (32B).
o |lo$¢ zebow: od 8 do 125.

Kota tancuchowe z piastag
i hartowanymi zebami

e Jedno-, dwurzedowe.

® Podziatka: 06B do 20.

o [los¢ zebdw: od 8 do 40.

* Zeby utwardzane do 45-55 HRC.

Kota tancuchowe dla
dwoch pojedynczych
tancuchow
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® Podziatka: 06B do 16B.
o [los¢ zebdw: od 13 do 25.

tancuchy wysokojakosciowe

« tancuchy rolkowe.

« tancuchy transportowe.

« tancuchy specjalistyczne wg wymagan
klienta.

« Europejska produkcja.

« Dostepne z certyfikatem.

modutowe

andardowe

L=1000 mm, L=2000 mm,

fowane.

Kota modutowe

e Modut: 1do 6.
o llos¢ zebow: 12 do 127.
* Wigksze kota
w wersji bez piasty.
« Materiat C45

Kota tancuchowe z piastag
,SYSTEM PT"”

e Jednorzedowe.

® Podziatka: 06B-1do 16B-1.

o llo$¢ zebow: od 10 do 30.

« Zeby utwardzane do 45-55 HRC.
« Materiat: C45.

Kota taincuchowe
napinajgce z tozyskiem

e Jednorzedowe.
® Podziatka: 06B-1do 20B-1.

Prowadnice tancucha

e Profile T, E,BL,U,CT.

« Materiat: polietylen.

« Dostepne w wersji z ceownikiem
i bez ceownika.

« Ceowniki: C3,C5,C9,C10,C11
(takze w wersji nierdzewnej).

Kota stozkowe

e Modut: 1,5do 5.
* Przetozenia:
1:1, 1:2,1:3, 1:4.
* Dwie grupy.
« Kota stozkowe
o zebach spiralnych
nazapytanie.




Kota pod pasy klinowe

Kota pod pasy klinowe
z otworem pilotazowym

Kota pod pasy klinowe
z otworem pod tuleje

Sruby i nakretki trapezowe

Nakretki

Sruby

TAPER LOCK

« Materiat: zeliwo.
 Poodziatki: SPZ, SPA, SPB, SPC.
« Jedno i wieloklinowe.
« Srednice zewnetrzne kot:
od 50 mm do 1250 mm.

« Podziatki: SPZ,
« Jedno i wielokl

Watki i kota pod pasy zebate

o Podziatki: T2.5, T5, T10, AT5, AT10, 3M, 5M, 8M,
14M, XL, L, H, XH.

« Materiat: aluminium, stal, zeliwo.

* Wykonanie két: z otworem wstepnym lub pod tuleje
TAPER LOCK.

Pasy zebate

Pasy zebate STANDARD

(=
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« Podziatki: T2.5, T5, T10, AT5, AT10, 3M, 5M, 8M,
14M, XL, L, H, XH.

« W standardowych dtugosciach z rekawa.

« Ciete z metra + ptytki do taczenia.

« Materiat: poliuretan, neopren.

« W ofercie dostepne rowniez:

- pasy wielorowkowe (PJ, PK, PL, PM),

- klinowe (SPA, SPB, SPZ, SPC, profil AB,Z,C, profil:
XPA, XPB, XPC, XPZ itp.),

- pasy dwustronnie uzebione.

Sprzegta

Sprzegta ktowe elastyczne

« Materiat: zeliwo.

« Srednice zewnetrzne kot:
od 40 mm do 630 mm.

18 wielkosci, srednice
od 10x2 do 70x10.

« Materiat: C15, C45,
nierdzewne.

SPA, SPB, SPC.
inowe.

dwuwchodowym.

Pasy o podwyzszonej wytrzymatosci

e Mustang Speed - przy duzych predkosciach pracy przektadni
(do 50 m/s).

e Mustang Torque - przy duzych momentach obrotowych, tam
gdzie wystepuja duze sity rozciagajace, posiadaja aramidowe
wzmocnienie kordowe.

 Falcon - pasy moga przenies¢ moc o 30% wieksza niz
standardowe, dobra alternatywa dla przektadni z tarcuchami,
w petni kompatybilne z napedami Poly Chain.

© Eagle - zeby utozone naprzemiennie na obu potowach szerokosci
pasa, co pozwala na cichsza (nawet do 19dB) i bardziej precyzyjna
prace przektadni pasowej.

Sprzegta Giflex

« 10 typow: od 19/24 do 90/100.

Pozostate typy

Sprzegta
HRC

* 8 wielkosci.
o Wwersji
standard
i pod tuleje
TAPER LOCK

* Wykonanie z otworem wstepnym
lub pod tuleje TAPER LOCK.

« Materiat: Zeliwo, stal, aluminium.

o Wktadki: 92 Sh, 94 Sh, 98 Sh.

Sprzegta
mieszkowe

Sprzegta
lamelowe

e SERVOPLUS.

5 podstawowych
wielkosci.

* Modutowy system.

* Maty moment
bezwtadnosci.

* Wysoka precyzja
transmisji ruchu
obrotowego.

« METALDRIVE.

o 15 wielkosci.

 Sktadaja sie z: 2 piast,
separatora i pakietu

. tarczek lamelowych.

« Typy: GMD S (pojedynczy
pakiet lamelowy), DCL,
DDC, DCIMR, DC2MR,
DCC1MR, SA1, SA2, DCA.

o 6 typow.

« Cylindryczne, z kotnierzem,
szesciokatne, czworokatne.

« Materiat: stal, braz, tworzywo.

« Dostepne rowniez z gwintem

Pokrycia pasow

* PAZ, PAR, PAZ/PAR - poliamidowe
tkaninowe pokrycie.

« FoliaPU-PURS5 (85 ShA), PUR70 (70 ShA),
PURSS5 Fishbone (80 ShA).

« Pianka poliuretanowa - PU Yellow, Celloflex.

 Pokrycia PCV- Supergrip, Fishbone, PVC
white.

 Pokrycia gumowe - Linatex, Porol, Correx,
Tecnogum, Sylomer.

 Zabieraki do pasow - wykonane z tego
samego materiatu co pas, dla aplikacji
przenoszacych, pozycjonujacych.

o 10 typow:
od GF-14 do GF-55.

« Materiat: stal C43.

« Wykonanie z otworem
wstepnym.

« W komplecie tuleja
wymienna z tworzywa.

Sprzegta
przecigzeniowe

Sprzegta sztywne
do tgczenia watow

* Bazowe do 750 Nm.

« W wersjach ze
sprzegtem kulowym
lub mieszkowym.

¢ 19 wielkosci
* Wykonane z zeliwa.
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Technika liniowa

Technika liniowa to szeroko pojeta grupa
produktéw zawierajgca elementy stuzqce
do zmiany ruchu obrotowego na liniowy
i odwrotnie. Grupa ta zawiera takze komponenty
stuzgce do prowadzenia liniowego, jak réwniez
elementy podtrzymujgce Sruby napedowe
i watki prowadzqgce.

Prowadnice i wazki liniowe Sruby i nakretki kulowe Bloki tozyskujgce

PIVEXIN TECHNOLOGY 7



Prowadnice i wozki liniowe

Firma TBI MOTION TECHNOLOGY CO., LTD. jest najstarszym
i najbardziej doswiadczonym producentem w Tajwanie.
Produkcja elementéw techniki liniowej siega 1986 roku.
W  ofercie znajduja sie miedzy innymi: wodzki blokowe
i kotnierzowe oraz szyny, ktére umozliwiajg montaz wszystkich
typéw wozkéw jednej wielkosci. Prowadnice oraz wozki
liniowe marki TBI MOTION charakteryzuja sie wysoka jakoscia
wykonania, duza sztywnoscia oraz doktadnoscia. Stosowane sa
w aplikacjach, gdzie wymagana jest wysoka precyzja,
powtarzalnos¢, ptynnosé ruchu oraz duza szybkosc.

Wazki liniowe

« Dwie wersje: standardowa, oraz miniaturowa (ze stali). * Rozne systemy smarowania do wyboru.
* Wielkosci od 15 do 65 dla wersji standardowej i kompaktowej « Klasy doktadnosci N, H, P, SP oraz UP.
oraz 07 do 15 dla wersji miniaturowej. * Naprezenia wstepne ZF, Z0, Z1, Z2 oraz Z3.

« Wozki krotkie, dtugie oraz extra dtugie.

Wersja standardowa Wersja kompaktowa Seria szyn TR

Woézki Wozki Wazki Wozki « Naszyny TR mozna zamontowac kazdy z rodzajow wozkdw TRH (standardowe)
. . oraz TRS (kompaktowe).
blokowe kotnierzowe blokowe kotnierzowe « Szyny wykonane ze stali stopowej, hartowane oraz szlifowane.
TRH-V TRH-F TRS-V TRS-F » Zastosowania , o
- obrabiarki sterowane numerycznie, - prowadzenie dla réznych urzadzen
- plotery, mechanicznych,
- suwnice osiowe, - itd.

Wersja standardowa

Wazki blokowe NGH / NGL Wazki kotnierzowe NGW Szyny NGR

Wersje dodatkowe (niestandardowe)

Seria wateczkowa NRH / NRW Seria standardowa w uktadzie ,0” NCH / NCW = Seria miniaturowa NGN

PIVEXIN TECHNOLOGY



« Sruby kulowe:

« Skok gwintu od 1 mmdo 100 mm.

Nakretki kulowe

Nakretki kulowe kotnierzowe (pojedyncze lub offsetowe)
oraz cylindryczne

- walcowane (klasy doktadnosci C5 1 C7),
- szlifowane (klasy doktadnosci CO, C1,C2,C3,C51C7).
« Srednice gwintu kulowego od @4 do @80.

Sruby i nakretki kulowe

Sruby o gwincie kulowym posiadaja bardzo wysoka sprawnosé
i ptynnos¢ ruchu przy bardzo duzych predkosciach. Dzieki
kulkom ten rodzaj przektadni doskonale sprawdza sie
w aplikacjach wymagajacych precyzji, powtarzalnosci oraz
predkosci dziatania.

Przektadnie kulowe marki TBI MOTION wykonane
sq ze stali stopowej wysokiej jakosci o twardosci ok.
58-62 HRC. Gwint o profilu gotyckim umozliwia
wiekszq doktadnosc¢ pozycjonowania nakretki oraz
polepsza przeptyw powietrza, a co za tym idzie obniza
temperature pracy uktadu.

Wersja obrotowa

RFSY RFBY

« Nakretki kulowe z réznymi systemami recyrkulacji kulek:

- wewnetrzne - krotsze korpusy nakretek,

- zewnetrzne - dla duzych obciazen,

- koncowe - dla duzych predkosci,

- naprezenia wstepne nakretek kulowych: PO, P1, P2, P3 oraz P4.

« Wystepuija takze wersje nakretek o duzej pytoszczelnosci:
obieg wewnetrzny (SFNI, SFNU), obieg koricowy (SFNH, SCNH).

« Kotnierz nakretki utozyskowany wzgledem korpusu nakretki:
- wysoka ptynnos¢,

- wysoka predkosc oraz niski poziom hatasu,

- wysoka sztywnos¢,

- 0szczedno$¢ miejsca.

« Aplikacje: ramiona manipulatoréw, roboty przemystowe, potprzewodniki, frezarki
pionowe, grawerowanie laserem, aplikacje ,pick and go”.

TBI MOTION oferuje takze mozliwos¢ wykonania podtoczen wedtug specyfikacji klienta.

Bloki tozyskujgce

Podstawowe typy strony napedowej
BK EK FK

©

Ss=s Ses

Sruby i nakretki kulowe

Podstawowe typy strony podtrzymujgcej

BF EF FF

 Francuski producent GRADEL BAUDIN.

PIVEXIN TECHNOLOGY

» Produkty wysokiej jakosci.

« Sruby kulowe rolowane hartowane indukcyjnie (60 +/-2 HRC) oraz polerowane.
» Gwint prawy oraz lewy.

o Klasy doktadnosci: T5, T7, T9 oraz T10.

« Srednice od ®16 mm do ®80 mm.

o Skoki gwintow kulowych 5, 10, 20, 25 lub 40 mm.

» Nakretki kulowe kotnierzowe oraz cylindryczne.
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Systemy liniowe NADELLA/ROLLON

System obiegowy AXNR to innowacyjne rozwigzanie zapewniajace
precyzje, sztywnos$¢ oraz wyzsza wydajnos¢. Uktad zawiera
wszystkie elementy potrzebne do ruchu liniowego i po okregu, co
pozwana na redukcje kosztow oraz skrocenie czasu projektowania.
Rozmiar uktadu oraz ilos¢ wozkéw jest w petni konfigurowalna,
dzieki czemu mozna dopasowac¢ system AXNR do swojego
urzadzenia. Predkos$¢ maks. 1,5 m/s, promien nawrotu do 500 mm,
pozycjonowanie do £ 0,05 mm.

Prowadnice liniowe NADELLA/ROLLON

Heavy duty Medium duty Light duty

Prowadnice teleskopowe

« serie HEAVY LINE, ROLBLOC;

e nosnosc do 15T na wozek;

« dtugos¢ prowadnic do 4000mm;
» pracaw ciezkim srodowisku;

« kompensacja przeciazen;

« dostepne powtoki antykorozyjne.

« serie V-LINE, BASE LINE, Multi-
Motion-Line;

« wysokie predkosci (do 10m/s)

« prowadnice tukowe;

 dtugos¢ prowadnic do 6m;

« dostepne wykonania nierdzewne;

« odpornos¢ na zapylenie.

« kompensacja niewspotosiowosci;
« kompaktowa oraz lekka budowa;

« budzetowe rozwiazania;

« dostepne wykonania nierdzewne;
* bezobstugowosc¢.

Watki prowadzqce i akcesoria

Watki prowadzace hartowane oraz szlifowane wykorzystywane do
precyzyjnego prowadzenia. Dzieki zastosowaniu réznego rodzaju
tozysk liniowych oraz podpdr, watki sg doskonatym rozwigzaniem
dla liniowego prowadzenia. Zespoty tozyskowe sprawdzaja sie
w miejscach, gdzie wymagane jest podparcie watéw napedowych
lub innych ruchomych elementow.

Precyzyjne watki prowadzgce

=

Akcesoria

« Precyzyjne watki prowadzace wykonane z réznego rodzaju stali.

liniowych.

tozyska liniowe
otwarte i zamkniete

)

Podpory watkéw wzdtuzne
i korncowe

=
[ X

‘-

« Powierzchnia hartowana indukcyjnie oraz szlifowana do tolerancji hé/h7.
« Stuza jako prowadnice dla mato wymagajacych aplikacji przy wykorzystaniu tozysk

o wysuw czesciowy 50%, petny 100%,
czy nawet 200%;

» dostepne wykonania w stali, aluminium
czy stali nierdzewnej;

« bieznie prowadnic hartowane;

» nawet do 2000mm dtugosci;

« obciazenia do 450kg/pare prowadnic.

« Warianty watkéw:

- podstawowy PS,

- chromowany PCH,

- nierdzewne SSA i SSB,
- calowy PC,

- drazony PD.

Obudowy tozysk
zamkniete i otwarte

PIVEXIN TECHNOLOGY



Listwy i kota zebate

Firma ATLANTA jako specjalista na polu wysokojakosciowych
listew i kot zebatych oferuje powyzej 600 typow listew.
Dostepne w klasach doktadnosci od 3 do 10 z uzebieniem
prostym oraz skosnym (helikalnym). Uzebienia frezowane,
szlifowane oraz hartowane. Moduty od 1,5 do 12. R6znego

rodzaju kota zebate przystosowane do pracy z przektadniami
réznych typow.

Precyzyjne listwy i kota zebate

Listwa zebata UHPR

Ultra High Precision Rack

Listwa zebata HPR

High Precision Rack

Listwa zebata PR

Precision Rack

Listwa zebata BR

Basic Rack

« Dostepne klasy doktadnosci:
5 (Gtf 1000 = 0,030 mm).

« Moduty 5-12 dla 3 klasy.

« Moduty 2-5dla 5 klasy (seria Strong
Line, hartowana powierzchniowo).

« Uzebienie proste i skosne.

Kota zebate

» Kota z gotowymi otworami i wpustami.

» Kota z flanszami dla kotnierzy obrotowych przektadni planetarnych.

» Kota z watkami dla przektadni slimakowych.
« Kota hartowane powierzchniowo.
« Kota z tworzywa i stali nierdzewnej.

« Dostepne klasy doktadnosci:

- 6 (Gtf +/-0,036 mm/1000 mm),
- 7 (Gtf +/-0,052 mm/1000 mm).
* Moduty 2-12.

« Uzebienie proste i skosne.

* Moduty 2-6.

« Dostepna klasa doktadnosci:
- 8 (btad podziatki Gtf 1000 < 0,060 mm).
« Uzebienie proste i skosne.

« Dostepne klasy doktadnosci:
10 (Gtf 1000 < 0,200 mm).

« Moduty 1-12.

« Uzebienie proste i skosne.

o Listwy w klasie 10 posiadaja
hartowane uzebienie.

Systemy smarowania

By zapewni¢ zywotnos$¢ systemu napedowego na lata, wymagane jest odpowiednie smarowanie. Reczne smarowanie jest zazwyczaj
zawodne oraz bardzo kosztowne. System automatycznego smarowania opracowany przez firme ATLANTA bazuje na elektronicznej
smarownicy, ktéra doprowadza smar bezposrednio do elementéw mechanicznych np. listwa zebata i koto zebate. Smarowanie ciagte
zapewnia trwatg, cienka powtoke smaru na obu powierzchniach zeba. Zapobiega to kontaktowi metal-metal, ktéry powoduje uszkodzenie
zebdw, a tym samym catego mechanizmu zebatkowego. Dozowanie moze by¢ ustawiane indywidualnie poprzez micro switch, lub
kontrolowane przez sterownik PLC. Dzieki systemowi smarowania ATLANTA gwarantuje sie ciagte i kontrolowane smarowanie napedu.

Seria 125/475

« Zasilanie bateryjne

o Okres dozowania 1-18 miesiecy

« Mozliwa synchronizacja z czasem pracy maszyny

* Przewdd o dtugoscido 2m

« Dostepne wypetnienia smarem specjalnym

« Mozliwe wykonanie ATEX (Il 2G Exib IC T4/
T3Gh)

« Wizualna kontrola stanu napetnienia mozliwa
w kazdej chwili

PIVEXIN TECHNOLOGY

e Zasilanie bateryjne w standardzie

* Mozliwe zasilanie zewnetrzne 24 VDC

« Cisnienie ttoczenia max. 7,5 bara (109 psi)

* Okres dozowania 1-12 miesiecy

» Temperatura pracy -20 °C do +60 °C

» Wizualne ostrzezenie o awarii (LED)

» Wizualna kontrola stanu napetnienia mozliwa w kazdej
chwili

» Przeptyw niezalezny od temperatury

* Przewdd o dtugoscido 2,5m

* Mozliwa praca na zewnatrz

« Zasilanie bateryjne lub 24 VDC

* Mozliwos¢ sterowania z PLC

« Cisnienie ttoczenia do 70 bar (1015 psi)

« Okres dozowania 1-36 miesiecy

» Temperatura pracy -15 °C do +70°C

« Wizualne ostrzezenie o awarii (dioda LED i wyswietlacz)

» Ostrzezenie w momencie zuzycia smaru

« Wizualna kontrola stanu napetnienia mozliwa
w kazdej chwili

* Dostepne smary specjalne

» Do 4 wyjsc¢ (2 niezalezne pompy)

n
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Moduty liniowe

Moduty liniowe to kombinacja elementow
liniowego oraz
kompaktowej obudowy. Mozliwos¢ wykonania
z S$rubami kulowymi lub paskami zebatymi.
Szeroki zakres dostepnych adapterow zapewnia

napedowych, prowadzenia

bezposrednie potaczenie z silnikami.

BASIC-LINE AXN-Z

BASIC-LINE AXNP-Z

BASIC-LINE AXNP-S

Wersja na pasku zebatym.

« Powtarzalnosc pozycjonowania +\- 0,05 mm.
« Max. obcigzenia dynamiczne 325-2500 N.

« Max. predkosc przesuwu 6-10 m/s.

* Max. dtugos¢ modutu 6 m.

Wersja na pasku zebatym.

* Wersja z napedzanym wozkiem;

« Maksymalne obciazenie wozka do 11,5 kN;
* Doktadnos¢ pozycjonowania +0,1 mm;

« Solidny profil - mate ugiecie;

* Predkos¢ do 3 m/s.

ITO/HTO/ITC/HTC/ITZ/YTO/YTC

Wersja na pasku zebatym.

« Powtarzalnos¢ pozycjonowania +\- 0,05 mm.

« Max. obciazenia dynamiczne 325-1450 N.

« Max. predkosc przesuwu 6-10 m/s.

« Max. dtugos¢ modutu 6 m (dtuzsze na zapytanie -
nawet do 12 m).

Wersja na listwie zebate].

« Maksymalne obciazenie wozka do 17 kN;
« Doktadnos¢ pozycjonowania +0,045 mm;
* Predkosc¢ do 3 m/s;

« Brak ograniczenia w dtugosci skoku;

« Niezaleznie napedzane wozki.

GSC/YSO/YSC

Wersja na srubie kulowej.

« Powtarzalnosc pozycjonowania +\- 0,03 mm.
« Max. obciazenia dynamiczne 3600-17500 N.
o Max. predkosc przesuwu 1-2 m/s.

* Max. dtugos¢ przesuwu 2 - 4 m.

e Skoki srub kulowych 5/10/ 16/ 20.

TEL/TEC

Wersja teleskopowa.

* Podwojny skok teleskopowy;

* MozZliwosc stosowania w kierunku poziomym
i pionowym;

» Catkowita dtugosc zmniejszona o 35% w stosunku
do pojedynczej osi;

* Wersja z wysuwanym profilem lub podwojnym
wozkiem.

Seria KS

Wersja na pasku zebatym.

« Powtarzalnos¢ pozycjonowania +\- 0,05 mm.

» Skok roboczy do 9 m.

* Mozliwosc instalacji ostony przeciwpytowej.
e Predkos¢ do 5 m/s.

* Obciazenie do 120 kg.

Wersja na srubie kulowej.

« Powtarzalnos¢ pozycjonowania +\- 0,02 mm.
« Skok roboczy do 1500 mm.

* Predkosc¢ do 2 m/s.

« Obciazenie do 160 kg.

Wersja na srubie kulowej.

* Powtarzalnos¢ pozycjonowania do +\- 0,003 mm.
» Skok roboczy do 940 mm.

o Predkos¢ do 1,5 m/s.

« Skok gwintu $ruby kulowej 2 /5/10/20 mm.

» Konstrukcja stalowa.

» Wielkosci KS40, KS50, KS60, KS86, KS100.

« Bezposredni montaz do silnika.

PIVEXIN TECHNOLOGY



Amortyzatory przemystowe stosowane
sq w celu pochtaniania energii lub
poruszajgcych
elementéw. Dzieki nim zwiekszamy
zywotnos¢é maszyn, podnosimy tempo
poprawiamy bezpieczenstwo

wyhamowania

pracy,
pracownikéw. Oferowane

charakteryzuje wysoka niezawodnosc,
bezobstugowa i prosta budowa oraz
szeroki zakres ttumienia 1 N -

Amortyzatory

przemystowe

sie

produkty

78 kN.

Amortyzatory przemystowe SHOCK ABSORBER

Seria nastawna AD

* Wersja regulowana.

« Dedykowana do aplikacji gdzie ciezko
wyliczy¢ site uderzenia.

» Skok do 150 mm, gwint do M85.

Seria
Heavy Duty

« Produkowana w oparciu o indywidualne
wymogi klienta.

« Moga petnic¢ funkcje bezpieczenstwa

« Ttumienie energii do 134 000 Nm.

Amortyzatory obrotowe

Seria RDS

« Korpusy wykonane
z tworzywa sztucznego.
« Bezobstugowe, gotowe
do zabudowy.
« |dealne do drobnych
lekkich klap czy
frontow.

PIVEXIN TECHNOLOGY
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Seria nienastawna AC

¢

« Prosta konstrukcja.
« Dostepny w Il wariantach:
high speed, medium speed, low speed.

Amortyzatory Kontrolery predkosci HR

dwustronnego

dziatania | |

ACD ‘B

v @ w

« Dwustronne dziatanie. « Stata predkos¢ posuwu.

* Dowolna pozycja montazowa.  tatwy montaz (akcesoria w zestawie).
Seria RDR - _ Seria RDH
« Korpusy wykonane \ \j « Korpusy wykonane

zmetalu. zmetalu.

« Mimo kompaktowej
budowy dopuszczalne
wysokie momenty
obrotowe.

* Dostepne wers;j
prawo, lewo, obustronne. 4, @

Seria nienastawna AC-K
-

« Dedykowana do ttumienia wysokich

predkosci; nawet 6,8 m/sek.

do zabudowy.

» Bezobstugowe, gotowe

 Dziatanie na zasadzie
klasycznego zawiasu.

T y
7

e M BT

s

Seria nienastawna
AC-S

A I - »

(0 S —®

« Wersja samonastawna.

» Kompaktowa budowa.

« Dopuszczalnawysoka czestotliwosé
uzytkowania.

Akcesoria

L Je)
o

« Dostepne flansze montazowe,
ograniczniki skoku, adaptery
obciazen bocznych.

o Kazdy amortyzator posiada
w zestawie 2 sztuki nakretek
montazowych.

13



Amoryzatory elastomerowe

Seria PS

« Pochtanianie energii na skok 1,2-427 Nm.
« Stopien amortyzacji do 60%.

Amoryzatory zwojowe

« Nierdzewne wykonanie.

*Wysoka wytrzymatosc.

 Niska czestotliwos¢ drgan wtasnych.

» Odpornos¢ na chemikalia, media, ozon,
materiaty Scierne.

Amoryzatory hydrauliczne

Seria HDS

« HDS 65/85/100/ 120/ 140.
o Zakres Sitod 3,5 kN - 78 kN.
 Skoki od 50 mm do 1000 mm.
« Kompaktowa konstrukcja zapewniajaca max.
Pochtanianie energii 500kNm
» Technologia podwojnego ttumienia:
olej + azot gazowy.
o Zakres temperatur (-10~80 °C), specjalne (-30~100°C)
« Powrot ttoczyska: wewnetrzna komora azotowa.
 Ttoczysko: twardy chrom (ponad 25 pm).
« Korpus: farby epoksydowe.
« Standard: OSHA, AISE, CMMA, DIN, MES.

Amoryzatory zawieszenia

Seria AK

¢ Nosnosc¢ od 900 do 7500 kg.
« Stabilna amortyzacja.
* Zwigkszenie komfortu prowadzenia.

Seria 0S Seria 0Z
« Pochtanianie energii na skok 2-2951 Nm. « Pochtanianie energii na skok 450-17810 Nm.
« Stopien amortyzacji do 75%. « Stopien amortyzacji do 65%.

Seria WR

« Odpornosc na ekstremalne temperatury, zakres » Odpornosc ekstremalne temperatury, zakres od -50°C

od-50°Cdo+190°C. do+190°C.
Seria LDS Seria VDS

«LDS40/50/75/100/125 160.
Zakres sit 28 kN - 915 kN.

o Skok 50 mm do 1200 mm.

« Szybkos¢ cykli: do 60 cykli/h.

« Standardowa predkos¢
uderzenia: 3,8 m/s.

o Zakres temperatur (-10~80 °C)
Specjalne (-30~100 °C).

« Powrot: Azot gazowy.

» Ttoczysko: twardy chrom

(ponad 25 pm). « Samonastawne wiskoelastyczne amortyzatory
« Korpus : ocynk lub 3 warstwowa farba bezpieczenstwa wykorzystuja zasade kompresji
epoksydowa (opcja) « hydrostatycznej, aby potaczyc funkcje
* Opcje: amortyzatorai sprezyny.
- mieszek ochronny, o Zakres sit 0.1 kJ - 1000kJ
- linka bezpieczenstwa,  Skokiod 12mm do 1300mm
- czapka uretanowa, » Predkosc¢ uderzenia 0.02~5m/s
- ptyty montazowe, « Korpus : farba epoksydowa lub ocynk
- uchwyty,  Ttoczysko : twardy chrom ( ponad 25[2)
- czujnik. * Bezobstugowe dziatanie dzieki uproszczonej budowie
Seria KT Seria CS

_. m
- [
; | P—

* No$nos¢ od 600 do 3500 kg. » Produkcja w oparciu o specyfikacje / wymogi klienta.
« Redukcja wstrzaséw. * Mozliwosc sygnowania wtasnym logo.
» Stabilnos¢ hamowania. * Wykonanie olejowe lub gazowe.

« Kompaktowe wymiary.

PIVEXIN TECHNOLOGY



Sitowniki elektryczne

Elektryczne sitowniki liniowe firmy MOTECK.
Rozbudowana oferta skierowana do réznych
dziedzin przemystu, takich jak: budowa maszyn,
branza medyczna i meblowa, kolejnictwo,
branza motoryzacyjna oraz budowlana.
Oferta obejmuje szeroki zakres sitownikéw
elektrycznych o sile od 150 N do 12 500 N
wraz z kompletnym wyposazeniem sterujgcym
jak réwniez rozwiqgzania specjalne takie jak
podnosniki biurkowe czy kolumny podnoszqce.

Sitowniki elektryczne

LD3

* Napiecie zasilania: 12; 24; 48 V DC.
e Sita: 150; 250; 500; 800; 1000 N.
« Skok: 50; 100; 150; 200; 250; 300 mm.
* Wytaczniki krancowe.

« Pozycjonowanie:

- potencjometr,

- czujniki Hall'a.

o |P54/65.

o Akcesoria:

- uchwyt montazowy,

- obejma montazowa.

« Napiecie zasialnia: 12V DC.

« Sita: Max 40 N

« Skok: 10; 30; 50; 100 mm.

« Wytaczniki krancowe lub
potencjometr

o IP66

LD3L

« Napiecie zasilania: 24~33V DC.

« Silnik BLDC.

« Driver w komplecie.

« Sita: 250; 1000 N.

 Skok: 50; 100; 150; 200; 250; 300 mm.
* Wytaczniki krancowe.

o Cykl pracy 80%.

o Akcesoria:

- uchwyt montazowy

- obejma montazowa

« Napiecie zasilania: 24V DC

« Sita: 1500; 2000; 3000; 3500 N

o Skok: 50; 100; 150; 200; 250; 300;
350; 400; 450; 500; 550; 600 mm

« Wytaczniki krancowe: Tak.

o |IPX4,1P66

« Pozycjonowanie: czujnik Hall'a.

« Nakretka bezpieczenstwa.

PIVEXIN TECHNOLOGY

LD20

» Napigcie zasilania: 12; 24V DC.

« Sita: 500; 1000; 1500; 2000; 2500 N.
e Skok: 100; 150; 200; 250; 300 mm.
» Wytaczniki krancowe.

o P65,

« Pozycjonowanie:

- potencjometr,

- czujnik Hall'a.

o Akcesoria: uchwyt montazowy.

« Napiecie zasilania: 24 V DC.

« Sita: 1000; 1500; 2000N.

* Skok: 50; 100; 150; 200; 250; 300;
350; 400 mm.

« Pozycjonowanie - czujnik Hall'a.

o [PX5.

* Wytaczniki krancowe.

» Opcjonalnie: tylko pchanie,
termistor PTC.

» Akcesoria: uchwyt montazowy.

o

» Napiecie zasilania: 24V DC.

« Sita: 1500; 2000; 5000 N.

« Skok: 50; 100; 150; 200; 250; 300; 350;
400 mm.

o [PX6.

» Wytaczniki krancowe: Tak.

» Pozycjonowanie:

- czujniki Halla,

- potencjometr.

15
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Sitowniki elektryczne

D12

« Napiecie zasilania: 12; 24; 48 V DC.
« Max sita: 3500 (ACME); 7000 (Ball).
 Skok: 100; 150; 200; 250; 300; 450;
600 mm.
« Wytaczniki krancowe z regulacja (opcja).
« Kontaktrony NC lub NO - sygnat
z pozycji (opcja).
* Pozycjonowanie:
- potencjometr,
- czujniki Hall'a.
e P66/ 69K.
* Sprzegto przeciazeniowe.
« Manual drive (opcja).

MK35

Inteligentny sitownik elektryczny oferujacy
komunikacje przez sie¢ SAE J1939 (opcja).
MK35 ma wbudowany uktad sterowania,
oferuje sygnaty zwrotne analogowe oraz
cyfrowe, sygnat z potozeni krafcowego,
a takze posiada zabezpieczenie pradowe
i napieciowe. Ttok ze stali nierdzewnej
oraz IP66 dynamiczne powoduja, ze nadaje
sie do pracy nawet w najtrudniejszych
warunkach.  Sitownik  posiada  takze
mozliwos¢ obstugi recznej.

Sitowniki dedykowane do
pracy w urzqdzeniach typu
Solar Tracker. Opracowane
zmyslg o dtugotrwatej
pracy w zmiennych
warunkach Srodowiskowych.
Wzmocniona konstrukcja,
duza sita pchania, szeroki
zakres ruchu, niska predkosc
robocza czyniq te sitowniki
idealnymi do pracy

w uktadach nadqgznych.

FD20

e Zasilanie: 24V DC.

« Sita: 500; 1000; 2000 N.

 Skok: 50; 100; 150; 200; 250; 300 mm.
* Wytaczniki krancowe.

o [P42.

o Gtosnosc¢ <52 dB.

* Pozycjonowanie: czujnik Hall'a.

« Tylko pchanie.

« Dodatkowy hamulec.

« Napiecie zasilania: 230 V AC.

» Max sita: 3500 (ACME); 7000 (Ball).

e Skok: 102; 153; 203; 254; 305; 457;
610 mm.

« Wytaczniki krancowe z regulacia (opcja).

« Pozycjonowanie: potencjometr.
o IP66/ 69K.

« Sprzegto przeciazeniowe.

« Manual drive (opcja).

» Napiecie zasilania: 12; 24; 48 V DC.

» Max sita: 3500 (ACME); 7000 (Ball).

 Skok: 102; 153; 203; 254; 305; 457;
610 mm.

» Wytaczniki krancowe z regulacia (opcja).

¢ Pozycjonowanie:

- potencjometr,

- czujniki Hall'a.

e IP66/ 69K.

« Sprzegto przeciazeniowe.
« Manual drive (opcja).

» Napiecie zasilania: 24 V. DC.

» Max sita: 3500 (ACME); 12500 (Ball).

« Skok: 100; 150; 200; 250; 300; 450;
600 mm.

* Wytaczniki krancowe z regulacja
(opcja).

» Kontaktrony NC lub NO - sygnat
z pozycji (opcja).

» Pozycjonowanie:

- potencjometr,

- czujniki Hall'a.

e Zasilanie: 24 V DC.
« Sita: 2600; 4500; 6800; 10 000 N.
* Max wysuw do 1000 mm.
* Max obciazenie statyczne 18 000 N.
o Predkosc¢: do 40 mm/s; 8 mm @ 10 000 N.
o |[P66 dynamicznie; IP67/69K statycznie.
o Miekki start / stop.
* Temperatura otoczenia: -40 °C ~ +80 °C.
» Zabezpieczenie pradowe i napieciowe.
» Niewielkie rozmiary zabudowy
(190 mm + skoku).

ID10S

« ID10S.

¢ Zasilanie: 12; 24V DC.

« Max. sita: 9000 N (Ball); 5500 N (ACME).
¢ Skok:450; 600; 200 mm.

« Wytaczniki krancowe z regulacja.
 Ttok ze stali nierdzewnej (opcja).
« Obejma montazowa na cylinder.
* Pozycjonowanie:

- potencjometr,

- czujniki Halla.

- Kontaktron.

FD40

¢ Zasilanie: 24V DC.

« Sita: 500; 1500; 2500; 3000; 4000 N.

 Skok: 50; 100; 150; 200; 250; 300; 350; 400 mm.
* Wytaczniki krancowe.

o [P42.

o Gtosnosc¢ <50 dB.

« Pozycjonowanie: czujniki Hall'a.

 Tylko pchanie.

e Termistor PTC

e P66/ 69K,
» Sprzegto przeciazeniowe.

1018

@

e Zasilanie: 12; 24V DC.

* Max. sita: 9000 N (Ball); 5500 N (ACME).
e Skok: 450; 600; 900 mm.

* Wytaczniki krancowe z regulacja.

 Ttok ze stali nierdzewnej (opcja).

» Obejma montazowa na cylinder.

* Pozycjonowanie:

- potencjometr,

- czujniki Halla.

- Kontaktron.

MK67

i
/

P

« Napiecie zasialnia: 24V DC.

e Sita: Max 6000 N

« Skok: 50; 100; 150; 200; 250; 300 mm.
» Podwajne czujniki Halla

« Tylko pchanie*

« IPX5

PIVEXIN TECHNOLOGY



Sitowniki elektryczne

MK31 QR '
)

>

« Napigcie zasilanie: 24 V DC.

e Sita: Max 4000 N.

o Skok: 50; 100; 150; 200; 250; 300; 350; 400 mm.
« Wytaczniki krancowe.

» Quick Release 50 - 200 kg.

* Pozycjonowanie: czujnik Hall'a.

o [PX6

« Nakretka bezpieczenstwa.

* Wersja tylko pchajaca.

MD82

» Napiecie zasilania: 24 V DC.

« Sita max. 8000 N.

« Skok: 50; 100; 150; 200; 250; 300; 350; 400 mm.
» Wytaczniki krancowe.

« Nierdzewny ttok.

» Nakretka bezpieczenstwa®.

« Tylko pchanie™.

o [PX6.

« Certyfikaty m.in. EN 60601-1-2, IEC 61000-4-2.

LD12

e Zasilanie: 12; 24V DC.

« Sita: 600; 1000; 1500 N.

« Skok: 50; 100; 150; 200; 250; 300; 350; 400 mm.
« W catosci ze stali nierdzewnej 304.

o [P66/ IP6IK.

o Czujniki Halla.

CON35

MD60

e Zasilanie: 24V DC.

« Sita: 1500; 2000; 3000; 6000 N.

e Skok: 50; 100; 150; 200; 250; 300; 350; 400 mm.
o [PX4/1PX6"

* Wytaczniki krancowe.

« Kolor RAL7035.

« Szybkie zwolnienie (CPR)*.
« Tylko pchanie®.

» Nakretka bezpieczenstwa®.
*« MDD 93/42/EEC.

*opcja

MD100

« Zasilanie: 24/ DC. &
* Sita: 10 000 N. &

« Skok: 100; 150; 200; 300; 400; 500; 600.
o [PX4/1PX6"

* Wytaczniki krancowe.

« Ttok ze stali nierdzewnej.

« Kolor RAL7035.

* Reczne opuszczanie®.

« Szybkie zwolnienie (CPR)*.

« MDD 93/42/EEC.

*opcja.

Sterownik ST-01DE

. © Dedykowany dositownika LD12
oraz kompatybilnych.

Uktad elektronicznych nastawnych
wytacznikow krancowych.

« tagodny start/stop.

» Detekcja przeszkod.

» Procedury bezpieczenstwa na wypadek
przeciazenia i utkniecia.

« Napiecie zasilania 24 V DC.

« Wejscie enkodera inkrementalnego:
24V DC, NPN.

¢ Obudowa ABS IP64.

CONSO

» Pozycjonowanie: czujnik Halla*Reczne opuszczanie®.

MDSOM s

» Napigcie zasialnia: 110 lub 230V AC.
e Sita: Max 8000 N.

o Skok: 50; 100; 150; 200; 250; 300; 350; 400 mm.

« Nakretka bezpieczenstwa®.

o Tylko pchanie®.

« [PX5.

 Certyfikaty m.in. EN 60601-1-2, IEC 61000-3-2.

MK45

e Zasilanie: 12; 24V DC.

e Sita: 17000 N.

o Skok: 50; 100; 150; 200; 250; 300 mm.
* Wytaczniki krancowe.

o P65,

o Gtosnosc <55 dB.

« Regulowane zabezpieczenie przeciazeniowe.

N/

CONGO

e Zasilanie: 12; 24V DC.

« Sita: 120; 400; 600; 900; 1600; 2200 N.
o Skok: 50~750 mm.

« W catosci ze stali AISI316.

* [P66 do IP68.

o Czujniki Halla.

« Srednica w najgrubszym miejscu 35 mm.
* Max dtugosc kabla 9 metréw.

* Dostepna wersja zgodna z IEC 60601-1.

e Zasilanie: 12; 24V DC.

« Sita: 500; 1750; 2200; 3100; 4500 N.

o Skok: 50~750 mm.

« W catosci ze stali AISI316.

e [P66do IP68.

o Czujniki Halla.

« Srednica w najgrubszym miejscu 50 mm.
* Max dtugosc kabla 9 metréow.

* Dostepna wersja zgodna z IEC 60601-1.

e Zasilanie: 12; 24V DC.

« Sita: 1900; 4300; 6600; 8100; 10 000 N.
o Skok: 50~750 mm.

« W catosci ze stali AISI316.

* [P66do IP68.

o Czujniki Halla.

« Srednica w najgrubszym miejscu 60 mm.
* Max dtugosc kabla 9 metréw.

* Dostepna wersja zgodna z IEC 60601-1.

PIVEXIN TECHNOLOGY
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Kolumny podnoszqce i sterowanie

DLC1 DLC2

e Zasilanie: 24V DC. ey
« Sita: 2000 N.

¢ Skok: 400 mm.

« 3 segmentowa konstrukcja.

« Wytaczniki krancowe.

« Pozycjonowanie: czujniki Hall'a.

o IPX4/1PX6.

e Zasilanie: 24V DC.
o Sita: 2000 N.
o Skok: 400 mm.

Gotowe zestawy
do regulacji wysokosci
DKL2

Dostepne z magazynu zestawy sktadajace sie z dwdch kolumn DLC2.
oraz sterownika z manipulatorem.

e Zasilanie: 230V AC.

o Skok: 140; 261; 450; 500 mm.

« Nosnos¢ 2000 N (1 kolumna).

« Wyswietlacz wskazujacy wysokosc blatu.

* Pamiec 4 pozycji.

« Miekki Start /Stop.

* Zabezpieczenie przed zgnieceniem i kolizja.

Sterowniki i piloty

CB3T CB4M

e Zasilanie 230 lub 120V AC.

* Max. 3 sitowniki.

« Max. 2 sitowniki z synchronizacja.

* Max. 1 manipulator.

« Funkcja zabezpieczenia przed
przeciazeniem.

e Zasilanie: 230 V AC.

« Max 4 sitowniki (synchronizacja).
* Max 2 manipulatory.

« Baterie 12V DC 1.3 AH *2

Zdalne sterowanie Cl72

e Zasilanie: 12V DC.
* Wyjscie 10 A.
« Pilot zdalnego sterowania.

« Napiecie zasilania 12 lub 24 V DC.
« Max. 2 sitowniki (synchronicznie).
« Wsparcie: Potencjometr, Hall.

* Mozliwos¢ montazu na szyne DIN.

« 2 segmentowa konstrukcja.
* Wytaczniki krancowe.
« Pozycjonowanie: czujniki Hall'a.

—’——m» DLC3 =
|« Zasilanie: 24V DC.
|+ Sita: 4000 N. _—

| e Skok: 120~1200 mm.
« 3 segmentowa konstrukcja.
« Wytaczniki krancowe.
» Pozycjonowanie: Czujniki Hall’a.
o [PX6.
* Mozliwos$¢ umieszczania kabli wewnatrz obudowy.

Elektryczne zestawy do regulowania biurka PTZ2

* Zasilanie 230 \/Acﬁ

« Kolumny 2 lub 3 segmentowe.

« Sterownik i pilot w zestawie.

o 1 lub 2 silniki.

« Szeroki wybdr dla zabudowy i skoku.
« Dowolny kolor z palety RAL.

CM43 Uchwyty montazowe

« Zasilanie 24V DC s
lub bateryjne.

o Max. 2 sitowniki.

* Max. 1 manipulator.

» Ledowy wskaznik
poziomu baterii. M

* Przypominanie o
tadowaniu baterii.

« Automatyczne I
wytaczanie.

o |[PX4.

CI73

« Napiecie zasilania 24~29 V DC.

* Max. 1 sitownik.

* Mozliwos$¢ potaczenia do 8 sitownikdéw
(synchronicznie).

» Wsparcie: Potencjometr, Hall.

* Mozliwos¢ montazu na szyne DIN.

PIVEXIN TECHNOLOGY



Sitowniki elektryczne do wentylacji

PT40C PT40C-2

A

\

« Napiecie zasilania 24 V DC.
« Sita 300N.

« Skok 50-1000 mm.

o Predkos¢ wysuwu 10 mm/s.
* Wytaczniki krancowe.

o |P32.

» Napiecie zasilania 24 V DC.
« Sita 300N.

e Skok 50-1000 mm.

e Predkosc wysuwu 10 mm/s.
« Dwa ramiona.

» Wytaczniki krancowe.

« [P32.

PT40R

PT40R-2

Zestaw ztozony z sitownika PT40R
oraz drugiego - bezsilnikowego
umozliwiajacy prace w tandemie.
PT40C-2 pozwala na zastosowanie
sitownika na szerokich $wietlikach
czy klapach.

» Napiecie zasilania 24 V DC lub 230 V AC.
« Sita 600N.

 Skok 50-1000 mm.

» Predkosc¢ wysuwu 10 mm/s.

« [P32.

Sitowniki elektrohydrauliczne Sitowniki elektryczne

PTH23 PT19

« Napigcie zasilania: 12; 24; 36; 48V DC.
« Sita 250-5800 N.

o Skok: 50; 100; 150; 200; 250; 300 mm.
» Napiecie zasilania: 12; 24; 6; 48 V DC. « Wytaczniki krancowe.
« Sita 250-8000 N.

« Skok: 150; 250; 350 mm.
o [P67.

o [P65.
« Akcesoria: uchwyt montazowy.

Sitowniki obrotowe do wentylacji

» Napiecie zasilania 12V DC lub 24V DC lub 230V AC.
« Sita 5-20 Nm.

» Wytaczniki krancowe.

o Zakres pracy max. kat 90°.

o P54,

PIVEXIN TECHNOLOGY

« Pozycjonowanie: potencjometr lub czujniki Hall'a.

PT35B

2

A

» Napiecie zasilania 24 V DC lub 230 V AC.
« Sita 600N.

* Skok 50-1000 mm.

o Predkos¢ wysuwu 8 mm/s.

* Wytaczniki krancowe.

o [P65.

PT20

« Napiecie zasilania: 12; 24; 36; 48; 72V DC.
« Sita 250-12000 N.

o Skok: 50 - 600 mm.

* Wytaczniki krancowe.

« Pozycjonowanie: czujniki Hall'a.

o [P66.

19
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Podnosniki srubowe (dZwigniki srubowe)
to urzqdzenia mechaniczne, stuzqce do
przesuwu liniowego réznych elementéw,
jako urzgdzenia dociskowe, podnoszqce
lub opuszczajqce. Zwartai prosta budowa
pozwala na zastosowanie dzwignikéw
w najtrudniejszych warunkach, np.
w systemach solarnych do precyzyjnego
,Sledzenia” stonca dla jak najlepszego
wykorzystania jego enerdii.

Podnosniki Srubowe oraz aktuatory liniowe

Seria TS

« Standardowe podnosniki srubowe.

« Dostepne 6 wielkosci: TS2, TS5,
TS10,TS25, TS50 oraz TS100.

e Zakres obciazen:
od 2 do 100 kN.

o Predkos¢ do 25 mm/s.

« Wspotpraca z silnikami AC.

« Sruby trapezowe.

Sitowniki liniowe serwo

e Zakres obcigzen: od 0,1 - 200 kN.

e Predkosc liniowa wysuwu: do 2 m/s.

» Skok roboczy do 2800 mm.

« Dostepne wersje z $ruba kulowa lub Srubg planetarna rolkowa.
* Wspotpraca z silnikami serwo lub silnikami serwokrokowymi.

« Sitowniki ze stali nierdzewnej na zapytanie.

e Ochrona IP65 - [P69K.

Mikro aktuatory liniowe

mightyZAP

« Dostepne skoki-27 mm ¥/ 41 mm/56 mm/ 96 mm.
« Dostepne sity - 17 ~ 100 N.

« Napiecie zasilania 7,4 V lub 12 V.

« Komunikacja za pomocg RS-485 lub TTL/ PWM.

(zroz
» Zabe

o Kompaktowy rozmiar.

» Wysokowydajny, bardzo wytrzymaty silnik bezrdzeniowy.
» Doktadnos¢ pozycjonowania 50 ~ 90 pm

Podnosniki Srubowe

Seria HS

« Dostepne 4 wielkosci:

- HS100.
o Zakres obcigzen od 5 do 100 kN.
 Predkosc do 550 mm/s.
* Wspotpraca z silnikami AC
oraz servo.
« Sruby kulowe.

nicowana dla kazdej wersji skoku).
zpieczenie przed przecigzeniem.

PIVEXIN TECHNOLOGY



Podnosniki Srubowe NEFF

Seria M/J

Seria MH/JH

e Seria standardowa

» Dostepne 11 wielkosci: MO, M1, M2, M3, M4, M5, J1,
12,13, J4 oraz J5

o Zakres obciazen: od 2,5 kN do 500 kN

» Predkosc¢ do 25 mm/s

» Wykonanie: ruchoma sruba lub ruchoma nakretka

« Sruba trapezowa lub kulowa

» Cykl pracy do 30% (zalezy od obciazenia)

e Praca z silnikami AC

Seria CLASSIC

 Seria wzmocniona

» Dostepne 6 wielkosci: MH1, MH2, MH3, MH4, MH5
oraz JH3

» Zakres obcigzen: od 15 kN do 350 kN

» Predkosc¢ do 50 mm/s

» Wykonanie: ruchoma sruba lub ruchoma nakretka

« Sruba trapezowa lub kulowa

» Cykl pracy do 100%

e Praca z silnikami AC oraz DC

Seria S-TEG

Seria G

« Seria stozkowa

» Dostepne 3 wielkosci: G1, G2 oraz G3

o Zakres obciazen: od 12,3 kN do 117 kN

e Predkos¢ do 75 mm/s

* Wykonanie: ruchoma sruba lub ruchoma nakretka
« Sruba trapezowa lub kulowa

o Cykl pracy do 40%

e Praca z silnikami AC oraz DC

Seria M-TEG

» UdZzwig do 50kN

 Predkosc wejsciowa do 1500 rpm

« Predkosc wyjsciowa do 250 mm/s

» Cykl pracy do 40%

» Wykonanie z $ruba trapezowa lub kulowa:
Sruba obrotowa i $ruba nieobrotowa

» Dedykowane do serii podnosnikéw SG, M oraz MH
o Cztery wielkosci NAO, NA1, NA2 oraz NA3
 Przetozenie 1:1

 Predkosc wejsciowa do 1500 rpm

* Rozne konfiguracje montazowe

« Seria cylindryczna

» Dostepne 2 nosnosci: 1640 kg oraz 1050 kg
» Wykonanie: wysuwany cylinder

« Sruba kulowa

« Praca z silnikami AC

* Rozwiazania dedykowane pod niestandardowe
zastosowania

* Wykonania specjalne, przerdbki standardowych serii
podnosnikow

» Koncepcyjne przektadnie stworzone od podstaw wg
projektu

Dla wszystkich czesci dostepne sq rysunku 2D i modele 3D.

PIVEXIN TECHNOLOGY

» Do 6m skoku roboczego

» Od 2 do 7 stopni teleskopowych

« Standardowe wielkosci przektadni podnosnikowych
» Szeroka mozliwos¢ konfiguracji

» Obcigzeniaod 15kN

Akcesoria

'Y T
|WORG
oy, 2
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Podnosniki sSrubowe serii SG

» Dwie wersje oraz jedenascie wielkosci mechanicznych.
» Nosnosc statyczna od 2,5 kN do 500 kN.

» Obudowa szescienna aluminiowa lub Zeliwna. « Pracaw dwoch kierunkach (prawe lub lewe obroty).
» Dwa rodzaje przetozen: H oraz L dla kazdej wersjii wielkosci. « Nie wymagaja konserwacji.
* Wykonanie ze $rubg trapezowa lub kulowa. « Dostepne z magazynu od 2,5 kN do 150 kN.

« Niski poziom luzu osiowego na srubie.
« Wysoka sprawnosc¢ pozwala na zastosowanie mniejszego napedu.

Wersja obrotowa R (ruchoma nakretka) Wersja nieobrotowa N (ruchoma $ruba)

i

Zastosowanie

Cztery podnosniki srubowe
zsynchronizowane mechanicznie
za pomoca watdéw napedowych
oraz przektadni tafcuchowej.
Silnik asynchroniczny umieszczony
przed jedna z przektadni umozliwia
podnoszenie/opuszczanie
wszystkich czterech podnosnikow
jednoczesnie.

Dwa podnosniki srubowe potaczone
watkiem. Rozwiazanie stosowane
przy regulacji poziomu np. przenosnikow.
Dzieki recznej regulacji mozna
precyzyjnie ustawi¢ poziom bez
koniecznosci stosowania napedu
elektrycznego.

przektadnie katowe tworza

Cztery podnosniki
potaczone mechanicznie
poprzez waty oraz

uktad podnoszenia

w ksztatcie litery ,C".
Naped sktada sig z silnika
pradu statego oraz
przektadni planetarnej.
Uktad dedykowany do
wozkow AGV.

Dwa podnosniki w wersji
nieobrotowej pracuja jednoczesnie
dzieki zastosowanej przektadni
katowej, ktora przekierowuje
ruch obrotowy z silnika na dwie
przektadnie podnosnikowe.

Trzy podnosniki zsynchronizowane
poprzez waty oraz przektadnie
katowa. MozZliwe jest ustawienie
podnosnikdw w sposob wymagany
dla konstrukgji.

Dwa podnosniki Srubowe
W wersji z przesuwna
$ruba z blokada obrotu
oraz krancéwkami. Naped
poprzez motoreduktor
walcowo-stozkowy oraz
silnik asynchroniczny

z hamulcem.

Pivexin Technology Sp. z o.0. oferuje takze synchronizacje
elektryczng. Synchronizacja odbywa sie dzieki sprzezeniu
zwrotnemu z impulsow z enkoderdw.

Napedy serwo - silniki serwo (z hamulcem) oraz uktad
serwowzmachniaczy.

Napedy asynchroniczne - silniki asynchroniczne (z hamulcem),
enkodery, falowniki z kartami enkoderowymi.

PIVEXIN TECHNOLOGY



Technika napedowa

| automatyka

Szeroka paleta napedéw elektrycznych - od
uniwersalnych motoreduktoréw slimakowych
i silnikéw AC, poprzez napedy DC oraz BLDC,
az po hiper precyzyjne przektadnie planetarne,
serwonapedy AC i DC czy tez napedy
serwokrokowe. Fundamentalnym elementem
oferty sq zaawansowane sterowniki, kontrolery
i panele operatorskie.

Precyzyjne przektadnie servo G

|
"“:!nman.e MOTOR
M08RG 2578

somsis
ety

Sterowniki brzegowe, PLC,

PAC, kontrolery CNG Falowniki i silniki AC

Kompaktowe motoreduktory AC

Napedy dedykowane
matych mocy CG

0

Serwonapedy AC i DC
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Precyzyjne przektadnie servo

Precyzyjne przektadnie dedykowane dla silnikow
serwo. W obrebie tej grupy mieszcza sie doskonate
przektadnie slimakowe oraz stozkowe renomowanej
marki ATLANTA, a takze bardzo popularne, powszechnie
stosowane przektadnie planetarne. W ramach tych
ostatnich dostarczamy podzespoty tajwanskiego
producenta LiMing Machinery, istniejagcego juz od
1969 roku i posiadajagcego bogate doswiadczenie
w zakresie techniki napedowe;j.

Precyzyjne przektadnie planetarne

Rodzina ultraprecyzyjnych przektadni
SERVOBOX

Przektadnie ekonomiczne PB, FABGEAR, FA, SN

« Najprecyzyjniejsze i najlepiej wykonane przektadnie marki LiMing.

« Wielkosci od 44 do 330.

« Momenty obrotowe do 8790 Nm.

« Luz katowy nawet ponizej 1 arcmin.

« Uzebienie skosne.

« Dostepne réwniez w wersji z kotnierzem obrotowym i/lub katowej.
« Szeroki zakres przetozen: od i=3 do i=1000 (3 stopnie).

Precyzyjne przektadnie pozostatych serii

Przektadnie serwo slimakowe WE, przektadnie
stozkowe ST i przektadnie do obrotnic serii GT

« Ekonomiczne rozwigzanie gwarantujace luz <8 arcmin w przektadni
jednostopniowej oraz <12 arcmin w dwustopniowej.

« Dostepna rowniez wersja katowa - PBL.

« Szeroki zakres przetozen: od i=3 do i=200 (przektadnia katowa PBL, 2 stopnie).

« Niska cena przektadni ekonomicznych wiaze sig z nieco gorszymi parametrami
mechanicznymi w poréwnaniu do przektadni rodziny SERVOBOX.

Przektadnie cykloidalne CYKODRIVE
i przektadnie harmoniczne ROBONICDRIVE

o Niski luz katowy (nawet < 6 arcmin dla przektadni stozkowych, < 8 arcmin dla
przektadni $limakowych, < 1 arcmin dla przektadni GT).

« Szeroki zakres przetozen (maksymalnie i=60 dla przekfadni slimakowych; i=50 dla
przektadni stozkowych, i=100 dla przektadni GT).

« Dostepne w roéznych wykonaniach wejsciowych i wyjsciowych (z watkiem
wejsciowym/wyjsciowym, kotnierzem, tuleja zaciskowa, w przypadku przektadni
ST oraz WE).

« Drazona konstrukcja przektadni GT zapewnia wygode uzytkowania dla instalacji
elektrycznych i przelotowych.

« Przektadnie cykloidalne: trzy gtéwne serie: RS, RC (z otworem przelotowym) oraz
RD z przetozeniami 41~171. Luzy katowe nawet <=1 arcmin, wielkosci od 6 do 320.
Moment krytyczny to 5-cio krotnos¢ momentu nominalnego (momenty nominalne
od 60 do 3200 Nm). Dostepne wykonania z adapterem lub watkiem wejsciowym,
rowniez katowe.

« Przektadnie harmoniczne: dwie gtowne serie DSF (wykonanie nieprzelotowe)
i DHF (wykonanie przelotowe) z przetozeniami 50~120. Luzy katowe <=30
arcsec, wielkosci od 14 do 45. Moment krytyczny to 350% momentu nominalnego
(momenty nominalne od 7 do 382 Nm).

Kazda przektadnia LiMing wyposazona jest w adapter wejsciowy przystosowany do wymiaréw kotnierza wspétpracujgcego silnika.

LiMing sam produkuje niezwykle precyzyjne kota zebate stosowane
w przekfadniach serwo, posiada takze wtasng hartownie, dzieki
czemu nie tylko sprawuje petng kontrole jakosci na kazdym etapie,
ale takze moze produkowac podzespoty dla klientow. Obstugiwane
sq projekty wytqcznie na bardzo duze ilosci.
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Precyzyjne przektadnie servo

Precyzyjne przektadnie slimakowe i stozkowe

Przektadnie slimakowe

Seria HT
High Torgue

V
a4

« Luzkatowy ponizej 1 arcmin (regulowany).
* 4 wielkosci mechaniczne:
50, 63,801 100.
* Przetozenia od i=4,75do i=52.
« Wykonanie z kotnierzem monatazowym.
« Na zyczenie wykonanie ATEXowe.

Akcesoria

Automatyczne systemy smarowania

Dostepne sa takze automatyczne systemy smarowania, na ktére, poza zbiornikiem
automatycznie dozujacym srodek smarny, sktadaja sie takze system mocowania

oraz kota smarujace.

Seria HP
High Performance

Seria E
Economic

 Luzkatowy ponizej 2 arcmin (regulowany).
« 5 wielkosci mechanicznych:
50, 63,80, 1001 125.
* Przetozenia od i=4,75do i=52.
« Wykonanie z tuleja gtadka lub z tulejg z wpustem.
« Na zyczenie wykonanie ATEXowe.

o Luz katowy ponizej 5 arcmin.

« 5 wielkosci mechanicznych:
32,50, 63,80i 100.

¢ Przetozenia od i=4,75doi=52.

« Wykonanie z tuleja gtadka
lub z tuleja z wpustem.

« Na Zzyczenie wykonanie ATEXowe.

Frima ATLANTA oferuje kompletne rozwiazanie mechaniczne, w ktorym wraz
7 przektadnia dostarcza takze kota oraz listwy zebate w tej samej, wysokiej jakosci.

Popularne rozwigzanie dla precyzyjnych aplikacji to przektadnie planetarne. Przektadnie marki LiMing
wystepujg zaréwno z watkiem wyjsciowym z klinem (do ktorych mozemy dodac¢ kota ATLANTY z gotowymi
otworami i wpustami), z watkiem wyjsciowym gtadkim (wéwczas do montazu zastosujemy tuleje rozprezno-
zaciskowe), jak tez i z kotnierzem obrotowym - seria SD.

PIVEXIN TECHNOLOGY

Dla serii przektadni planetarnych SD oferujemy
kota zebate ATLANTA serii TR. Sq to kofa
z kotnierzem, ktére w fatwy sposéb mozna
zainstalowac do przektadni.

Przektadnia
planetarnaserii SD
marki LiMing
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Motoreduktory AC matych mocy

Jedng z najpopularniejszych kategorii

napedow sa

motoreduktory matych i S$rednich mocy, ztozone z
asynchronicznych, klatkowych silnikéw tréjfazowych (lub
jednofazowych) oraz réznego typu przektadni. Na napedy
AC matych i sSrednich mocy sktadajg sie przektadnie
produkowane przez witoskg marke TRANSTECNO,
a takze wysokiej jakosci silniki AC marek niemieckich,

austriackich lub wtoskich.

Napedy serii CM

Napedy serii CMP

Napedy serii CMG

Napedy serii CMB

 Przektadnia slimakowa.

o Zakres mocy: 0,06 kW -7,5 kW.

« Zakres przetozen: 5 - 100.

o Zakres momentéw: 15 Nm - 1050 Nm.

* Podwajna przektadnia slimakowa.

o Zakres mocy: 0,06 kW - 2,2 kW.

« Zakres przetozen 75 - 3600.

o Zakres momentéw: 18 Nm - 2450 Nm.

 Przektadnia slimakowo-walcowa.

o Zakres mocy: 0,06 kW - 1,1 kW.

o Zakres przetozen: 15 - 300.

o Zakres momentow: 16 Nm - 1024 Nm.

« Przektadnia ptaska.

o Zakres mocy: 0,12 kW - 4,0 kW.

o Zakres przetozen: 5,71 -376,15.

o Zakres momentéw: 10 Nm - 600 Nm.

 Przektadnia walcowa.

o Zakres mocy: 0,06 kW - 7,5 kW.

» Zakres przetozen: 3,7 - 398,3.

o Zakres momentéw: 70 Nm - 200 Nm.

« Przektadnia ptaska.

o Zakres mocy: 0,09 kW - 1,1 kW.

o Zakres przetozen: 20,57 - 929,4.

o Zakres momentéw: 12 Nm - 655 Nm.

« Przektadnia walcowo-stozkowa.

o Zakres mocy: 0,06 kW - 7,5 kW.

o Zakres przetozen: 6,2 -221,9.
 zakres momentow: 65 Nm - 900 Nm.

* Przektadnia ptaska, kompaktowy silnik.
o Zakres mocy: 25 W - 120 W.

o Zakres przetozen: 20,57 - 929,4.

o Zakres momentéw: 3 Nm - 120 Nm.

» Potaczenie matej przektadni slimakowej
oraz planetarnej wraz z silnikiem AC.

o Zakres mocy: 0,09 kW -0,18 kW.

o Zakres przetozen: 67,5-2734.

o Zakres momentow: 25 Nm - 120 Nm.

 Przektadnia $limakowa.

o Zakres mocy: 40 W - 60 W.

o Zakres przetozen: 5 - 100.

o Zakres momentéw: 1,3 Nm - 16 Nm.

« Przektadnia planetarna
wraz z silnikiem AC.
o Zakres mocy: 0,06 kW - 2,2 kW.
o Zakres przetozen: 3,7 - 2076.
o Zakres momentow: 1 Nm - 540 Nm.

Rewolucyjne silniki AC
serii SM

» Niezwykle kompaktowe silniki, mniejsze
od standardowych.

« Stopien ochrony IP66.

« Cicha praca, niski poziom wibracji.

* Wykonanie 1phase i 3phase.

« Moce 0od 0,04 kW do 0,37 kW.

* Mozliwos¢ potaczenia z przektadniami
CM,CL,CMG, CMB, FT, P...
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Napedy dedykowane

W naszejofercie znajduja sie réowniezrozwigzania
dedykowane konkretnym aplikacjom i branzom.
Ponizej kilka przyktadow:

Napedy wiencowe NATECH Drive

Przektadnie wiericowe tozyska wiericowe

« Srednice podziatowe od 229mm do 109 1mm; « Srednice podziatowe od 100mm do 4500mm;

« Wykonanie z uzebieniem wewnetrznym lub zewnetrznym; » Wykonanie z uzebieniem wewnetrznym lub zewnetrznym;
« Moment napedowy do 40.000 Nm; » Uzebienie w module od 4 do 24;

« Obcigzenie osiowe do 3000 kN, obciazenie promieniowe do 1145 kN; » tozyska kulkowe lub wateczkowe;

« Moment przechylajacy do 550 kNm; » Wysokie nosnosci i momenty przechylajace;

o Luz katowy nawet < 0,015°; » Mozliwos¢ wykonania wg. wytycznych klienta.

* MozZliwos¢ wykonania wg. wytycznych klienta.

Napedy obrotnicowe Suprabox Solar Zeliwne przektadnie $limakowe $rednich
i duzych mocy Japanese Style

« Moment obrotowy od 400 Nm do 15000 Nm.
« Wersje wykonania: horyzontalne, wertykalne, dwuosiowe.

e Ochrona IP: IP65. * Moment obrotowy od 50 Nm do 7000 Nm.
« Rdzne wielkosci. « Przetozenia od 10 do 300.

« Sprzezenie zwrotne: czujniki Halla. » Wiele roznych wersji wykonania i wielkosci.
« Wykonania specialne na zyczenie, w tym nie tylko na DC, ale AC. * Wersje z podwojnym slimakiem.

Kompaktowe motoreduktory AC matych mocy serii CG

Idealne rozwigzanie wszedzie tam, gdzie istotnym parametrem
motoreduktora jest jego kompaktowy rozmiar, przy uwzglednieniu
zasilania pradem zmiennym. Oferujemy rézne wersje wykonania,
rowniez w potaczeniu z walcowymi przektadniami czotowymi
i aluminiowymi mikro-przektadniami slimakowymi.

CG

« Kompaktowe motoreduktory AC matych mocy (réwniez w potaczeniu z mikro przektadnia
walcowa lub slimakowa, przetozenia od i=3 do i=300).

« Moce w zakresie od 6 W do 120 W.

« Silniki AC dostepne takze w wykonaniach z puszka zaciskowa, hamulcem elektromagnetycznym,
obcym chtodzeniem, regulatorem predkosci i wytacznikiem temperaturowym.
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Motoreduktory AC duzych mocy

Motoreduktory duzych i srednich mocy. Przektadnie IRONTECNO
wioskiej marki TRANSTECNO charakteryzuja sie najwyzsza jakoscia
wykonania, niezwykle solidnymi i sztywnymi korpusami, a takze
modutowoscia, dzieki czemu mozliwe jest ich potaczenie z réznorakimi
silnikami. Napedy stowenskiej marki STROJNA przeznaczone s3a
do najciezszych i najbardziej wymagajacych aplikacji, a szerokie
mozliwosci konfiguracji zapewniaja dopasowanie do nawet wysoce

specjalistycznych wymagan.

Seria ITB

Przektadnie walcowo-stozkowe

e

« Doskonata konstrukcja, budowa modutowa.

« Momenty do 500 Nm do 3500 Nm.
¢ Przetozeniaod i=7,34doi=179,16.
* Moce 0od 0,55 kW do 22 kW.

Napedy serii FG

Seria ITH
Przektadn

« Doskonata konst

Napedy serii KG

* Momenty do 350 Nm do 3500 Nm.
¢ Przetozenia od i=5,03 do i=280,29.
* Moce 0d 0,25 kW do 30 kW.

ie walcowe

rukcja, budowa modutowa.

Napedy serii ZG

 Przektadnia ptaska, budowa monobloc.
* Momenty do 210 Nm do 13500 Nm.

« Olbrzymi zakres przetozen.

* Moce 0d 0,12 kW do 55 kW.

 Przektadnia walcowo-stozkowa,
budowa monobloc.

* Momenty do 95 Nmdo 13500 Nm.

o Olbrzymi zakres przetozen.

e Moce 0d 0,12 kW do 55 kW.

Silniki indukcyjne AC

Wysokiej jakosci silniki asynchroniczne klatkowe ogdlnego przeznaczenia. Napiecie
trojfazowe. Wykonanie kotnierzowe B14/B5, tapowe B3 lub tapowo-kotnierzowe B34/B35.
Dostepne moce od 0,06 kW do 375 kW (na zapytanie wyzsze moce). W standardzie stopier
ochrony IP55 oraz klasa izolacji F/B. Na zamdéwienie wyzsze stopnie ochrony, wykonanie
atexowe, wykonanie morskie, wykonanie z obcym chtodzeniem, z hamulcem AC lub DC

z tozyskami walcowymi i wiele innych.

Dostepne akcesoria:

obce chtodzenie i podstawy silnikow.

&

 Przektadnia walcowa, budowa monobloc,
« Momenty do 95 Nm do 20000 Nm.

« Olbrzymi zakres przetozen.

* Moce 0d 0,12 kW do 55 kW.

Vel

Seria ITS
Przektadnie walcowo-ptaskie

» Doskonata konstrukcja, budowa modutowa.
* Momenty do 500 Nm do 3200 Nm.
 Przetozenia od i=5,66 do i=405,42.

* Moce 0d 0,25 kW do 22k W.

Napedy serii SG

 Przektadnia walcowo-$limakowa,
budowa monobloc.

« Momenty do 160 Nm do 1400 Nm.

o Olbrzymi zakres przetozen.

e Moce 0od 0,12 kW do 9,2 kW.
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Seria EC Seria ND

« Silniki na magnesach trwatych.

* Moce od 8 W do 800 W.

e Zasilanie 12 VDC lub 24 VDC.

* Dostepne z hamulcem lub enkoderem.

« Duza moc w matym korpusie.
* Moce 120 Wi 180 W.
e Zasilanie 12 VDC lub 24 VDC.

Napedy bezszczotkowe

Seria BLD Seria BLDX

« Napiecie zasilania:
« Napiecie zasilania: o Low: 24V, 36V, 48V, 56 VDC,
o Low: 24V, 36V, 48V, 56 VDC,
e High: 110 AC (155 VDC), 220 VAC (310 VDC)
« Moc: 3-300W
« Znamionowy moment obrotowy: 0,002 - 0,72 Nm
« Sprzezenie zwrotne: czujniki Halla
» Predkos¢ obrotowa: 4000/5000 obr/min.
« Ochrona IP: IP40/IP65
 Typ kotnierza: kwadratowy, okragty
« Komunikacja: Modbus, RS-232/RS-485

* Moc: 3-300W

0,002-0,72Nm

e Ochrona IP: IP40/IP65

Seria ECMM

Wszystkie silniki DC i BLDC z naszej oferty tqczymy
7 roznorakimi przektadniami. Najpopularniejsze zestawy
to ECM (z przektadniq slimakowgq), ECP (z przektadniq
planetarng) lub ECMM (podwdjna przektadnia
slimakowa). Poza nimi do wyboru jest mnéstwo innych
rodzajow przektadni, takze przy silnikach BLDC.
Zachecamy do zapoznania sie z naszq petnq ofertq na
stronie internetowe.

Seria mikro DC ‘ Seria ECM

Sterowniki silnikow DC oraz BLDC

Seria PLN (maks. 120 A i moc do 800 W) umozliwia proste sterowanie silnikami
szczotkowymi poprzez potencjometr lub sygnat analogowy, sterowniki BLDC
(BLDO7-IT, BLD10 i BLD65XL) pracuija z kolei z silnikami bezszczotkowymi

i posiadaja znacznie wigeksze mozliwosci (np. sterowanie momentem,
monitorowanie pradu, hamowanie wybiegiem, etc.).

PIVEXIN TECHNOLOGY

« Dostepne z hamulcem lub enkoderem.

o High: 110 AC (155 VDC), 220 VAC (310 VDC)
« Znamionowy moment obrotowy:

» Sprzezenie zwrotne: czujniki Halla
» Predkos¢ obrotowa: 4000/5000 obr/min.

 Typ kotnierza: kwadratowy, okragty
« Komunikacja: Modbus, RS-232/RS-485

Silniki i motoreduktory DC i BLDC

Silniki oraz petne motoreduktory pradu statego producenta
TRANSTECNO atakze marki Moons’. Do wyboru silniki szczotkowe
serii EC (standard) oraz ND (magnesy ziem rzadkich), silniki
bezszczotkowe standard oraz serii GreenLine. Uzupetnieniem
oferty sg sterowniki PLN (dla silnikéw DC) oraz sterowniki BLDC.

Silniki BLDC

S

« Seria standard (mniejszych mocy) oraz seria GreenLine.

« Moce od 7 W do 660 W,

* Seria GreenLine w IP55.

« Dostepne z hamulcem, enkoderem lub zintegrowanym
sterownikiem.

iMOT17xB Brushless

Silniki bezszczotkowe z wbudowanym
sterownikiem ruchu

* Moment nominalny: 0,1 Nm - 0,3 Nm

* Moment maksymalny: 0,3 Nm - 0,9 Nm

» Napiecie zasilania: 12-48 VDC

« Wbudowany kontroler ruchu

» Enkoder inkrementalny

» Komunikacja RS-232, TMLCAN, CANopen, lub EtherCAT

Seria GreenLine
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Silniki i motoreduktory DC i BLDC

Silniki bezrdzeniowe

« Napigcie zasilania: 6 V, 9V, 12V, 18 V, 24 VDC.

e Moc: 1,15-9,5W.

o Zakres predkosci obrotowych: 7300 - 13000 rpm.

« Dostepne rozmiary: ®13 mm, ®17 mm, 24 mm.

« Sprzezenie zwrotne (opcjonalnie): czujnik Halla, enkoder
inkrementalny ME13C.

« Wyposazenie dodatkowe: przektadnia planetarna.

« Typ szczotek: szczotki z metali szlachetnych, grafitowe.

Seria ECU

Seria DCU

o)
,

Napedy krokowe i serwokrokowe

Idealnym rozwigzaniem do aplikacji wymagajacych duzych
momentdéw obrotowych, niskich i sSrednich predkosci obrotowych
s silniki krokowe i serwokrokowe. Dostepna jest szeroka
gama silnikow krokowych i serwokrokowych, réwniez w wersji
zintegrowanej oraz sterownikow silnikow krokowych zasilanych
napieciem statym lub zmiennym z mozliwoscig komunikacji m.in.
poprzez EtherCAT, CANopen, Ethernet/IP, Modbus, SCL.

Silniki serwokrokowe zintegrowane

Seria TSM

o Wielkosci NEMA:
11,17,23,24,34.

« Napiecie zasilania:
12-48VDC, 12-70VDC.

« Moment trzymajacy: 0,065 - 13 Nm.

« Enkoder: 4096 i 20 000 imp./obr.

« 1/0:8DI,4DO0, 1Al, 1EQ.

« Sterowanie: krok/kierunek, analogowe, sieciowe,
Q programmer.

« Komunikacja: SCL, CANopen, Modbus, Ethernet IP.

Seria SSM

» Wielkosci NEMA: 17, 23, 24.
» Napiecie zasilania:
12-48VDC, 12-70VDC.
* Moment trzymajacy:
0,28 -2,4Nm.
« Enkoder: 20 000 imp./obr.
« 1/0:3DI, 1DO, 1Al.
« Sterowanie: krok/kierunek, analogowe, sieciowe,
Q programmer.
« Komunikacja: SCL, CANopen, Modbus, Ethernet IP.

Silniki krokowe zintegrowane

Seria STM

» Wielkosci NEMA: 11,17, 23, 24.

« Napiecie zasilania:
12-48VDC, 12 -70VDC.

* Moment trzymajacy:

Seria STM-R

» Wielkosci NEMA :17, 23.

« Napiecie zasilania:
12-48VDC, 12 -70VDC.

* Moment trzymajacy:

0,23-1,5Nm. 0,05-2,4Nm.
« Enkoder: » Enkoder: 4000 imp./obr. (opcja).
4000 imp./obr. (opcja). « |[/0:3DI, 1DO, 1Al
« 1/0:3DI, 1DO. « Sterowanie: krok/kierunek, analogowe, sieciowe,

Q programmer.
« Komunikacja: SCL, CANopen, Modbus, Ethernet IP.

« Sterowanie: krok/kierunek.

Napedy serwokrokowe

Seria SS/SS-EC

* Wielkosci NEMA:

Seria RS

» Wielkosci NEMA:

11,17,23,24,34. 17,23,24,34.

» Napiecie zasilania: « Napiecie zasilania:
24 -75VDC. 24 -75VDC.

* Moment trzymajacy: * Moment trzymajacy:
0,065-7,2Nm. 0,065 -8 Nm.

« Enkoder: 4096 imp./obr.
« 1/0:4D1, 3DO, 1EO.

« Sterowanie: krok/kierunek, Q programmer.
* Komunikacja: R5232.

« Enkoder: 20000 imp./obr.

« 1/0:8DI,4DO0, 2Al.

« Sterowanie: krok/kierunek, analogowe, sieciowe,
Q programmer.

« Komunikacja: SCL, CANopen, Modbus/RTU,
EtherCat (SS-EC).

« Opcjonalnie hamulec.

» Napiecie zasilania: 6 V, 9V, 12V, 18V, 24V, 36 V, 48 VDC.

e Moc:4,5-185W.

o Zakres predkosci obrotowych: 18000 - 60000 rpm.

» Dostepne rozmiary: ®13 mm, ®22 mm.

« Sprzezenie zwrotne (opcjonalnie): czujnik Halla, enkoder
inkrementalny ME13C.

» Wyposazenie dodatkowe: przektadnia planetarna, kotnierz
wejsciowy.

» Temperatura otoczenia: -40 + +100 °C.

Seria TXM

« Wielkosci NEMA: 24, 34.

« Napiecie zasilania:
12-70VDC.

* Moment trzymajacy:
2,5-82Nm.

« Enkoder: 20 000 imp./obr.

« 1/0: 5D, 3DO0, 1Al.

« Sterowanie: krok/kierunek,
analogowe, sieciowe, Q programmer.

« Komunikacja: SCL, CANopen, Modbus, Ethernet IP.

Seria SWM

* Wielkos¢ NEMA: 24.

« Napiecie zasilania:
12-70VDC.

* Moment trzymajacy: 2,4 Nm.

« Enkoder:
4000 imp./obr. (opcja).

« 1/0:5D1,3D0, 1Al

« Sterowanie: krok/kierunek,
analogowe, sieciowe, Q programmer.

« Komunikacja: SCL, CANopen, Modbus, Ethernet IP.

Seria SS-DC

» Wielkosci NEMA: 11, 17,23, 24,34.

» Napiecie zasilania: 24 - 75 VDC.

* Moment trzymajacy: 0,065 - 8 Nm.

* Enkoder: 4096 lub 20000 imp./obr

» Opcjonalnie hamulec i kable
elastyczne.

« 1/0:8DI,4D0, 2Al

« Sterowanie: krok-kierunek,
analogowe, sieciowe, Qprogrammer.

* Wybor trybu pracy: silnik krokowy, serwokrokowy,
serwokrokowy z obstuga dodatkowego zewnetrznego
enkodera.

» Komunikacja: SCL, ESCL, Modbus RTU, Modbus TCP,
CANopen, EtherNet/IP, EtherCAT, PROFINET IO.
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Silniki krokowe

Silniki krokowe hybrydowe

» Wielkosciod NEMA 8 do NEMA 52.
* Moment trzymajacy: 0,016 - 50 Nm.

« Kat pojedynczego kroku:
0,991,2518°
o Pradfazyod 0,2 Ado 8 A.

* Mozliwos¢ wyposazeniaw hamulec

elektromagnetyczny.

» Wielkosciod NEMA 8 do NEMA 42.
* Moment trzymajacy: 0,018 - 32 Nm.
« Silniki 2-fazowe i 3-fazowe.

» Opcje dodatkowe: hamulec, pokrycie

Z magnesem statym PM

antykorozyjne, wykonanie IP65,

i ztaczy, przektadnia.

Sterowniki silnikow krokowych DC

Seria SR

« Napiecie zasilania:
24/48 VDC.
* Prad wyjsciowy:
do 7,8 A (peak).
* Rozdzielczos¢:
51200 krok/obr.
« Sterowanie: impulsowe.
« Sygnaty 1/0: 3DI, 1DO.

Serwonapedy DC

Seria M2DC

» Napiecie zasilania: 20 - 60 VDC,
« Prad wyjsciowy: 20A (RMS) / 50A (peak)

e Moc: 60 - 750 W

» Typ enkodera : inkrementalny 2500 cpr

» Hamulec: tak (opcja)

« Sterowanie: impulsowe, analogowe, Q
programmer, SCL, eSCL, Modbus RTU,

Modbus TCP, EtherNet/IP

Seria ST

« Napiecie zasilania: 24/48 VDC.

« Prad wyjsciowy: do 10A (peak).

* Rozdzielczos¢: 51200 krok/obr.

« Enkoder: tak.

« Sterowanie: impulsowe, analogowe,
sieciowe, Q programmer.

« Sygnaty 1/0: 8DI,4D0O, 2Al.

« Komunikacja: SCL, CANopen,
Ethernet IP, Modbus.

enkoder, specjalne wykonanie watu

Seria STF

« Napiecie zasilania:
12-70VDC.

» Prad wyjsciowy: 3-10 A.

« Sterowanie i komunikacja:
Qprogram, SCL, CANopen,
Modbus RTU, Modbus
TCP, Ethernet IP, EtherCAT,
PROFINET IO.

« Sygnaty 1/0: 8DI,4 DO.

Seria MDX - zintegrowana

» Wielkosci: 20, 25, 35,42 mm.

* Moment trzymajacy: 00155 - 0,125 Nm.
o Kat skoku: 3,75 - 18°.

» Opcje dodatkowe: przektadnia.

Napedy krokowe i serwokrokowe

Zintegrowane ze srubg
LSM/BSM

» Wielkosci NEMA: 8 - 23.

« Sruba pociggowa (LSM).

« Sruba kulowa (BSM) ®4 - ®12 mm.

* Wersja przelotowa lub z nakretka /
nakretka z kasacja luzu.

Sterowniki silnikow krokowych AC

Seria SRAC

Seria STAC

« Napiecie zasilania: » Napiecie zasilania: 95-265 VAC.

120/240 VAC  Prad wyjsciowy: do 2,55 A (peak).
* Prad wyjsciowy: » Rozdzielczos¢: 51200 krok/obr.
do 8A (peak) « Enkoder: tak.
* Rozdzielczos¢: » Sterowanie: impulsowe,
25600 krok/obr. analogowe, sieciowe,

« Sterowanie: impulsowe
« Sygnaty 1/0: 3DI, 1DO

Q programmer.
« Sygnaty I/O: 12DI, 6DO, 1Al.
» Komunikacja: SCL, CANopen,
Ethernet IP, Modbus.

Serwonapedy AC i DC

Serwonapedy AC i DC przeznaczone s3 do
najbardziej wymagajacych aplikacji, gdzie wydajnosc,
jakos¢ i precyzja to priorytet. Oferta obejmuje
m.in. serwosilniki synchroniczne w wykonaniu
higienicznym lub standard, silniki bezposrednie
momentowe, silniki liniowe, sitowniki ze stali
nierdzewnej oraz systemy sterowania.

Kompaktowe wymiary

» Napiecie zasilania: 20 - 60 VDC,

* Moc: 100W - 550W

* Znamionowy moment obrotowy:
0,32-18Nm

» Typ enkodera: inkrementalny 17-bit
lub absolutny wieloobrotowy 17-bit
(bez baterii)

» Q programmer, RS485 (Modbus

» Wbudowana funkcja STO SIL 2 PLd RTU), CANopen, EtherCAT
e Ochrona IP: IP20 lub IP65

» Whudowana funkcja STO SIL 3 PLe (opcjonalnie)
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Serwonapedy AC i DC

Serwonapedy DC

Seria MBDV

» Napedy dedykowane do AGV

» Napiecie zasilania: 20 - 60 VDC,

» Moc: 600W - 1500W

 Prad wyjsciowy: do 40A RMS/ 120A (peak)

» Typ enkodera: inkrementalny 16-bitowy
inkrementalny lub 2500cpr

» Dostepne sterowniki jednoosiowe i dwuosiowe

« Sterowanie: CANopen, R5485 (Modbus RTU)

« Silniki dostepne rowniez z podwdéjnym enkoderem

» Whbudowana funkcja STO SIL 2 PLd

Serwonapedy AC

Seria M2DV

« Napigcie zasilania: 230 VAC.

* Moc: 50 - 1000W,

« Typ enkodera: inkrementalny 2500cpr

* Hamulec: tak (jako opcja)

« Sterowanie: impulsowe, analogowe,
Qprogrammer (wbudowany prosty PLC),
eSCL, SCL. Modbus RTU, Modbus TCP,
EtherNet/IP,

* Whbudowane STO SIL 2 PLd

Seria AKD

e Prad: 3-48A (RMS)
e Zasilanie: 120 - 480 VAC
« Komunikacja: EtherCAT, CANopen, EtherNet/IP,

—
Profinet RT, Modbus Bl o

» Plug&Play z silnikami Kollmorgen

« Obstuga roznych typdw sprzezen zwrotnych:
rezolwer, SFD3, EnDAT, Hiperface, Hiperface DSL,
BISS-B/C, Drive-CliQ

« Uniwersalnos¢: obstuga silnikow linowych i
obrotowych, PMSM, asynchronicznych indukcyjnych

« Whbudowana funkcja STO SIL 2 PLd

Seria AKD-N/C

o Prad: 3-12A (RMS).

o Zasilanie: 3 x 400-480 VAC.

« Komunikacja: EtherCAT.

« Sprzezenie zwrotne: rezolwer, SFD,
EnDAT, Hiperface, BISS.

¢ Ochrona IP67.

* Do 80% mniej kabli.

* Do bezposredniego montazu
namaszynie.

* Whbudowane funkcje STO.

Seria Y7s

« Napiecie zasilania: 220 - 400VAC

e Moc: 50W - 22kW

» Typ enkodera: 17/20-bit absolutny wieloobrotowy
magnetyczny, 23/25-bit absolutny wieloobrotowy optyczny,
BiSS-C

« Sterowanie: impulsowe, analogowe, Ether CAT, PROFINET,
Mechatrolink

» Whudowana funkcja STO (opcja)

» Czestotliwos¢ odpowiedzi do 3,5kHz w petli predkosciowej,

» Mozliwosc sterowania w petnej petli sprzezenia zwrotnego
(dodatkowy zewnetrzny enkoder)

» Wbudowany przekaznik obstugi hamulca, obstuga czujnikow
temperatury (opcja)
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Seria D3E

» Napiecie zasilania: 24VDC i 48VDC

» Moc: 2,4W - 750W

* Znamionowy moment obrotowy:
0,023Nm - 2,4Nm

» Typ enkodera: 17-bit inkrementalny i
lub 17-bit absolutny wieloobrotowy, !

» Sterowanie: impulsowe, RS485 o Y
(Modbus RTU), CANopen, Ether CAT

ll

P

» Dostepne miniaturowe wersje serwosilnikéw od 2,4W do 50W

« Sterowniki przystosowane do montazu na szynie DIN

Seria M54S i M56S

« Napiecie zasilania: 230VAC i 400VAC
* Moc: 50W - 7,5kW
« Typ enkodera: 17-bit absolutny wieloobrotowy
(bez baterii), 21-bit absolutny wieloobrotowy
magnetyczny, 26-bit absolutny wieloobrotowy optyczny
« Czestotliwos¢ odpowiedzi do 3,5kHz w petli predkosciowej,
* Do wyboru ztacza sygnatowe sprezynowe
(szybki montaz) lub ztacze 50-pin SCSI
« Sterowanie: impulsowe, v, Qprogrammer
(wbudowany prosty PLC), Modbus RTU, CANopen,
EtherCAT, EtherNet/IP, PROFINET
* Wbudowane STO SIL 3 PLe

Seria AKD2G

 Prad: 3-24A (RMS)

e Zasilanie: 120 - 480 VAC

« Komunikacja: EtherCAT, CANopen, EtherNet/IP, Profinet IRT,
Modbus

« Plug&Play z silnikami Kollmorgen

* Obstuga réznych typdw sprzezen zwrotnych: rezolwer, SFD3,
EnDAT, Hiperface, Hiperface DSL, BISS-B/C, Drive-CliQ

« Uniwersalnos¢: obstuga silnikéw linowych i obrotowych, PMSM,

asynchronicznych indukcyjnych
* Whbudowane funkcje safety: STO, SS1-t, SS1-r, SS2, SBC, SBT,
SDB, SOS, SLS, SSR, SSM, SDI, SAR, SLA, SLI, SLP, SCA, FSoE
« Dostepne wersje jednoosiowe i dwuosiowe

Seria S700

e Prad: 1,5 - 72A (RMS).

 Zasilanie: 120-480 VAC.

« Komunikacja: EtherCAT, CANopen, ProfiBus, Sercos,
DeviceNet, SynQNet.

« Sprzezenie zwrotne: rezolwer, SFD, EnDAT 2.2, Hiperface, BISS.

« Makra programowe.
« Mozliwos¢ rozbudowania o karty bezpieczenstwa (safety).

Seria SD700i SD710

e Zasilanie: 1x 220 VAC, 3x 220V - 400 V.

o Prad: 1,1A-221A.

« Komunikacja: ProfiNET, EtherCAT, CANopen,

Mechatrolink (117 111), krok-kierunek. by
« Czestotliwos¢ odpowiedzi serwonapedow 3KHz. . ‘-" B J
» Automatyczna redukcja wibracji. . ! ]
* Mozliwos¢ sterowania w petnej petli zamknigtej ‘ H N |
(uzycie zewnetrznego enkodera). !
* Automatyczne strojenie regulatora PID w czasie 11§ I
rzeczywistym w zaleznosci od obciazenia. ’
* STO opcjonalnie.
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Serwaosilniki AC

Seria AKM

8 rozmiardw kotnierza od 40 mm do 260 mm.
* Predkos¢ obrotowa: do 8000 r./min.
* Moment znamionowy: 0,18 - 180 Nm.
e Mocdo 19,5 kW.
» Napiecie zasilania:
- state: 24,48,75VDC,
- zmienne: 115V, 230V, 400V, 480 VAC.
» Sprzezenia zwrotne: rezolwer, SFD3,
nDAT 2.1, BISS, Hiperface, (do 27-bit).
* Ochrona IP65.

Seria AKM Washdown

» Rozmiar kotnierza od 60 mmdo 142 mm.
* Predkos¢ obrotowa: do 8000 r/min.
* Moment znamionowy: 1 - 25 Nm.
e Mocdo 19,5 kW.
« Napiecie zasilania:
75VDC, 115V 480 VAC.
« Sprzezenia zwrotne: rezolwer, SFD3,
EnDAT 2.1, BISS, Hiperface, (do 27-bit).
* Ochrona IP67.
» Wat i ztacza ze stali nierdzewne;j.

Seria X2/X6

* Moc: od 0,1kW do 22kW

» Znamionowa predko$¢ obrotowa: od 1500 rpm do 3000rpm (3000rpm do 5kW)

« Typ enkodera: 17-bit/20-bit absolutny wieloobrotowy magnetyczny,
23-bit/25-bit absolutny wieloobrotowy optyczny (mozliwos¢ pracy
jako enkoder inkrementalny)

« Kilka wersji momentow bezwtadnosci silnika dla lepszego
dopasowania do aplikacji,

» Zwiekszona gestos¢ mocy i zmniejszone gabaryty

 Przecigzalnos¢: 350%

e Ochrona IP67

» Dedykowane serwowzmacniacze HCFA serii Y7S i XBEN

Seria SM3

* Moc: od 0,1kW do 7,5kW,
» Znamionowa predkosc¢ obrotowa: od 1500 rpm do 3000 rpm,

» Typ enkodera: 17-bit absolutny wieloobrotowy(bez baterii), 21-bit absolutny wieloobrotowy

magnetyczny, 26-bit absolutny, wieloobrotowy optyczny

« Kilka wersji momentow bezwtadnosci silnika dla lepszego dopasowania do aplikacji,

» Zwiekszona gestos¢ mocy i zmniejszone gabaryty,

e Przecigzalnos¢: 350%,

* Ochrona IP67,

» Dedykowane serwowzmacniacze MOONS' serii M54S i M56S.

Serwosilniki do zastosowan higienicznych

Seria AKM Washdown Food

« Rozmiar kotnierza od 60 mmdo 142 mm.
 Predkosc¢ obrotowa: do 8000 r./min.
* Moment znamionowy: 1 - 25 Nm.

* Mocdo 19,5 kW. 'S
« Napiecia zasilania: 75 VDC, 115V 480 VAC. o~ ¢
» Sprzezenia zwrotne: rezolwer, SFD3, (
EnDAT 2.1, BISS, Hiperface, (do 27-bit). ‘& )
« Ochrona IP67. o =
» Wat i ztacza ze stali nierdzewnej. ('S

« Specjalna powtoka lakiernicza do kontaktu z zywnoscia.
» Odpornosc chemiczna Ph 2 - 12.
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Serwonapedy AC i DC

Seria AKM2G

* 30% wyzsza wydajnosc i dynamika,
0 20% mniejsze wymiary.

o 6rozmiaréw kotnierzaod 58 mmdo 192 mm.

« Moment znamionowy: 0,0651 - 75,2 Nm.

* Moc: 0,3 - 10 kW.

« Napiecie zasilania: 120V 480 VAC.

« Sprzezenia zwrotne: rezolwer, SFD3, EnDAT
2.2, BISS, Hiperface DSL, (do 27-bit).

e Ochrona IP65, IP67.

« Ochrona silnika: PT-1000, PTC, KTY84-130.

-y

Seria V7E

* Znamionowa predkos¢ obrotowa:
od 1500 do 3000 rpm

* Moce: od 0,1kW do 55kW

« Kotnierze montazowe o wielkosci
od 40mm do 260mm -

* Enkodery absolutne jedno i wieloobrotowe
orozdzielczosci 17-bit i 23-bit

« Kilka wersji momentéw bezwtadnosci silnika
dla lepszego dopasowania do aplikacji,

* Zwigkszona gestos¢ mocy i zmniejszone gabaryty o 20%
w poréwnaniu do starej serii VM7

* Przeciazalnos¢: 300-350%

¢ Ochrona IP67

Seria AKMH (nierdzewne)

« Predkosc¢ obrotowa: do 8000 r./min.
* Moment znamionowy: 0,4 - 21 Nm.
* Moc do 4,6 kW.

» Napiecie zasilania: 115V 480 VAC.

« Sprzezenia zwrotne: rezolwer, SFD3, EnDAT 2.1, "“i\
BISS, Hiperface, (do 27-bit). =

« Ochrona IP69K.

« Silnik wykonany ze stali 316L. .'& /

« Spetnia najwyzsze wymagania higieniczne zgodnie °/

zwytycznymi EHEDG, FDA i 3A.



Przemienniki czestotliwosci

Marka Veichi specjalizuje sie w zaawansowanych i wysoce wydajnych
przemiennikach czestotliwosci. Flagowe modele nalezg do serii AC10
oraz AC300/310, ale poza nimi w ofercie mozna znalez¢ wiele serii
dedykowanych konkretnym aplikacjom i branzom. Ponizej prezentujemy

kilka z nich.
Seria AC300/AC310 Seria AC10
EtherCAT
CANopen

Seria ACO1

VEICH;

© I

e 1
*ﬂadbus —_— *ﬂadbus *ﬂadbus A |l

* Moc: od 0,75kW do 710 kW, * Moc: od 0,4kW do 22kW, « Kompaktowa i ekonomiczna seria do

 Zasilanie 1x230VAC lub 3x400VAC,  Zasilanie 1x230VAC lub 3x400VAC, zastosowan sieciowych,

* Przeciazalnos¢ do 200%, « Sterowanie skalarne (U/F) i wektorowe bezczujnikowe, « Moc: od 0,4kW do 7,5kW,

« Sterowanie wektorowe i skalarne (U/F), « Wbudowany modut hamujacy, regulator PID, predkosci « Zasilanie: 1x230VAC lub 3x400VAC,

« Kontrola momentu i predkosci, krokowe i proste funkcje PLC, « Sterowanie skalarne (U/F) oraz wektorowe

« Ptynna praca z obciazeniem od 0,01Hz, « Komunikacja: Modbus RTU, bezczujnikowe,

» Czestotliwos¢ wyjsciowa do 600Hz (opcjonalnie do 800Hz), « Montaz ,jeden obok drugiego’, « Komunikacja: Modbus RTU,

« Komunikacja: Modbus RTU, opcjonalnie: EtherCAT, « Mozliwos¢ pracy w temperaturze otoczenia do 50°C bez | « Montaz ,jeden obok drugiego’,

PROFINET, CANopen, Profibus DP, utraty wydajnosci. « Brak klawiatury sterujacej w standardzie

« Dodatkowe karty rozszerzen: karta PLC, karta enkoderowa,
karta dodatkowych 1/0.

Seria SI30 | Seria SD650 Seria EHS100

Falowniki Falowniki przeznaczone do Kompleksowe rozwigzanie
przeznaczone do pomp hydraulicznych. dla pomp hydraulicznych
pomp solarnych. sktadajace sie zsilnika, falownika i

jednostki hamujacej.

Seria E600 P

* Moc: od 0,4kW do 22kW,

 Zasilanie: 1/3x230VAC
oraz 3x380-480VAC,

 Sterowanie skalarne (U/F)

oraz wektorowe bezczujnikowe, [ | |
« Kompaktowa waska obudowa -

(0,4kW zaledwie 37mm szerokosci), :l I ey
« Montaz ,jeden obok drugiego’, :I I

« Komunikacja: Modbus RTU,

«1/0:5D1/1D0O/ 2RO/ 2Al,

« Obstuga komunikacji bezprzewodowe;j
Bluetooth i WiFi,

« Zaawansowane funkcje
diagnostyczne. =

*ﬂadbus
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(dostepna jako opcja).

Seria IN310 Seria GS00

Przemienniki czestotliwosci
dedykowane dowspdtpracy
Z pompami pionowymi
(rozwiazanie 2w1 - falownik
zintegrowany z silnikami

Falowniki przeznaczone do L L
owysokiej sprawnosci,do

wentylator6w bezposredniego montazuna
wolnoobrotowych. PO ie8

pompach pionowych)
Seria E610 g

* Moc: od 0,4kW do 22kW,
e Zasilanie: 1/3x230VAC
oraz 3x380-480VAC,
« Sterowanie skalarne (U/F)
oraz wektorowe bezczujnikowe,
« Kompaktowa waska obudowa
(0,4kW zaledwie 37mm szerokosci),
* Montaz ,jeden obok drugiego”,
« Komunikacja: Modbus RTU
oraz CANopen (na poktadzie),
¢ |/O:6DI/2D0O /2RO / 2A1/ 1A0,
» Obstuga komunikacji
bezprzewodowej Bluetooth i WiFi,
« Wbudowana funkcja STO
(opcjonalnie),
« Zaawansowane funkcje
diagnostyczne.

#odbus  CANopen

PIVEXIN TECHNOLOGY



Serwonapedy AC i DC

Silniki Direct Drive (naped bezposredni)

Seria CDDR

* 5rozmiaréw kotnierza.
o Zasilanie: 230 - 480 VAC.

* Moment znamionowy: 4,5-510 Nm.
 Predkos¢ obrotowa do 2500 obr/min.
e Mocdo 11,7 kW.

« Enkoder absolutny wysokiej rozdzielczosci 27-bit.

* Szybki montaz w 5 min.

Seria DDR

« Silniki bezposrednie do stotéw obrotowych.
e Zasilanie: 230 - 480 VAC.

* Moment znamionowy: 5,3-339 Nm.

« Predkosc¢ obrotowa do 800 obr/min.

* Moc do 3,24 kW.

« Enkoder absolutny wysokiej rozdzielczosci 27-bit.

e Ochrona P65/ 1P67.

Systemy sterowania

Panele HMI serii AKI

o Przekatna ekranu: od 4,3" do 21,5”".

* Pamiec: do 64 GB.

« System operacyjny: Windows CE6
oraz Windows 7.

¢ Procesor: ARM9, Intel Atom 1,1GHz
lub Intel Core i.

« Porty COM, Ethernet.

« Programowanie graficzne w KAS IDE.

Moduty 1/0 serii AKT

« Wejscia analogowe 2-/4-/8-kanatowe 0-10V,
0-20 mA, wejscie dla termopar.

* Wyjscia analogowe 2-/4-/8-kanatowe
0-10V oraz 0-20 mA.

« Wejscia cyfrowe 4-/8-kanatowe (2 ms i 3 ms).

« Wyjscia cyfrowe 4-/8-kanatowe
tranzystorowe 0,5 A oraz 2-kanatowe
przekaznikowe 2 A, N/O.

* Modut silnika krokowego.

PIVEXIN TECHNOLOGY

Seria KBM Seria TBM

» Dostepne w 14 rozmiarach od ©59,96 mmdo ®850 mm.
 Zasilanie: 230 - 480 VAC.
« Moment znamionowy: 0,49 -3445 Nm.
* Mocod 0,55 do 20,1 kW.
* Mozliwos¢ wyposazenia w czujniki Halla
(wersja KBM(s)).

» Dostepne w rozmiarach od ®40 mm do ®129 mm.
o Zasilanie: 24/48/96 VDC.

* Moment znamionowy: 0,42 - 104 Nm.
 Predkosc obrotowa do 4000 obr/min.

e Prad:od 19 - 57A.

* Mozliwos¢ wyposazenia w czujniki Halla.

Seria ICH

« Bezobstugowe silniki liniowe.

« Sitaosiowaod 175N do 12726 N (max.).

« |zolacja do 480 VAC.

* Mozliwos¢ wyposazenia w czujniki Halla.

« Zabezpieczenie termiczne: PTC + KTY.

* Droga magnetyczna w modutach o dtugosci
64/128/256/512 mm.

Sterownik ruchu
PDMM

Sterownik ruchu
PCMM

 Sterownik PLC,
sterownik ruchui

EtherCAT Master « Sterownik PLC, sterownik
w jednym. ruchu, serwowzmacniacz

« CPU: 800OMHz i EtherCAT Master wjednym.
i1,2GHz. « CPU:800MHzi 1,2 GHz.

o Pamiec Flash: 64 MB.

* Obstuga kart SD.

« Sterowanie do 128 osi.

* 6 wejse, 2 wyjscia cyfrowe z mozliwoscia
rozszerzenia (AKT).

o Czas cyklu: < 250ps.

« Komunikacja: EtherCAT, PROFINET, Ethernet/IP,
Modbus TCP.

« Programowanie: PLCopen,PipeNetwork, KAS IDE.

o Pamiec Flash: 64 MB.
» Obstuga kart SD.
« Sterowanie do 128 osi.
* 13 wejs¢, 4 wyjscia cyfrowe, 1 wejscie i wyjscie analogowe
z mozliwoscig rozszerzenia (AKT).
o Czas cyklu: < 250 ps.
« Komunikacja: EtherCAT, PROFINET, Ethernet/IP, Modbus TCP.
* Programowanie: PLCopen, PipeNetwork.
o Prad: do 48A (RMS).

Serwowzmacniacze serii
AKD BASIC

IR

« Prad znamionowy: do 48A (RMS).
« Whbudowany sterownik ruchu 1.5 osi
(1 rzeczywista, 1 wirtualna).
* Mozliwos¢ programowania w jezyku BASIC.
* Do 20 wejsc¢ cyfrowych, 13 wyjs¢ cyfrowych,
2 wejsci 2 wyjs¢ analogowych.
* Obstuga kart SD.
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« Groov EPIC (Edge Programmable Industrial Controller) to znacznie wiecej
niz PLC lub PAC. To kontroler przemystowy, pracujacy w czasie rzeczywistym
i system do gromadzenia, przetwarzania, wyswietlania i wymiany danych.

« Groov EPIC to urzadzenie bedace bezpiecznym tacznikiem swiata przemystu
z rozwiazaniami IT. taczy w sobie sterownik PLC, komputer PC, OPC serwer,
bramki 10T, moduty 1/O oraz panel HMI. Tym samym otrzymujemy rozwigzanie
All-in-One, ktérego najwieksza zaleta jest prostota, uniwersalnosc i najwyzszy
poziom bezpieczenstwa.

* Wiekszos¢ modutéw objeta jest wieczysta gwarancja producenta, na inne

przystuguje az 30 miesiecy gwaranciji.

grooV,  Ignition o
tolgrs - varT grooy Ignwjpj\./
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On Premises In the Cloud On Devices

‘CORPORATE NETWORK
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CODESYS Node RED |
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3rd PARTY PLCs & REMOTE I/0,

m em

ANALOG - DIGITAL - SERIAL - CAN - USB.
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gregy

Dotychczasowe systemy sg bardziej ztozone, kosztowne i trudne do zarzadzania.
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=
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ENGINEERS'

Modutowy system oparty o wydajng jednostke centralng
ze zintegrowanym HMI

e 4-rdzeniowy procesor ARM Cortex A9.

o Ekran dotykowy 5” (480 x 800 px).

*2 GB RAM /6 GB ROM (pamiec¢ dla uzytkownika).

o Porty: HDMI, 2x USB2.0, 2x Ethernet 1 Gbps (niezalezne).

e Temperatura pracy: -20 °C to +70 °C.

* Mozliwos¢ rozbudowy do 16 modutow 1/0.

« Wejscia i wyjscia analogowe AC i DC do 24 kanatéw.

« Wejscia i wyjscia cyfrowe AC i DC do 24 kanatow.

« Moduty temperaturowe.

* Moduty komunikacyjne RS-232/RS-485 i CANopen.

« Sposoby programownaia: PAC Control i Codesys zgodnie
znorma IEC 61131-3.

« Zabezpieczenia: m.in. firewall, szyfrowanie SSLi TLS, VPN,
uwierzytelnianie uzytkownika.

e Certykaty: UL/cUL; CE, ATEX, RoHS; DFARS.

groov EPIC jest systemem prostszym, wydajniejszym
i bezpieczniejszym.

e Aplikacje Aplikacje
Czujnik PLC Serwer PC Bramka i ,,,IZI,(,a,,I,'::,ze Czujnik groovEPIC i wl?fr:u‘;ze
f =<0} == i < Om < &>

groovRIO - Inteligentny modut rozproszonych wejsc-wyjsc 1/0

@

CODESYS

IgnitionE

ONBOAI

groovRIO GRV-R7-MM1001-10/GRV-R7-MM2001-10/GRV-R7-11VAPM-3:

* 8 konfigurowalnych kanatéw wielofunkcyjnych obstugujacych wejscia/
wyjscia wielosygnatowe: wejscia analogowe (V / mV / mA), wejscia
temperaturowe, wejscia dyskretne, wyjscia analogowe iwyjsciadyskretne

e 2 kanaty z przekaznikami NO/NC

* Groov RIO EMU - rozproszony, brzegowy modut monitorowania mocy
i energii do 600VAC, 64kanaty

e zasilanie 10-32VDC lub POE (Power Over Internet)

* Mozliwos$¢ potaczenia z dowolnym systemem opartym o Modbus / TCP,
OptoMMP i REST API

* Mozliwos¢ bezposredniego potaczenia wejs¢ wyjs¢ |/O z bazami danych,
panelami HMI, systemami SCADA, chmurami danych, platformami loT
dzieki wbudowanemu $rodowisku Node-RED, MQTT, OPC UA, Ignition
Edge

* Wbudowane s$rodowisko CODESYS (wymagana licencja GROOV-LIC-
CRE-RIO)

@ opENveN “2OPC UA
/ guition/ copesvs cu
S — S8 \gnition:
@ — @ OPENVPN
A — {7}
e s eceo
On Premises In the Cloud On Devices
CORPORATE NETWORK
= . Sy
ﬁ o’ / Sparkplug’
CODESYS couPuBLE

- 990%
; ssh @ OPENVPN
\ %

#WModbus

SERVER

3rd PARTY CONTROL &1/0 ANALOG * DIGITAL - USB to SERIAL

[ [ [ ]
m e |EREL 9o

« Zabezpieczenia: konfigurowalny firewall, uwierzytelnianie uzytkownika,
szyfrowanie SSLi TLS z certyfikatem, VPN client

* Szybka wymiana danych dzieki MQTT

« Certyfikacja UL i ATEX dla srodowisk niebezpiecznych

« Zdalna konfiguracja i diagnostyka z dowolnej przegladarki internetowe;j
na dowolnym urzadzeniu

« Port USB do komunikacji szeregowej lub zewnetrznej pamieci masowej

« Szeroki zakres temperatur pracy od -20 do 70° C

« 1 GB pamieci RAM, 4 GB pamieci uzytkownika eMMC z systemem
zabezpieczajacym pliki przed awaria zasilania

PIVEXIN TECHNOLOGY



Sterowniki PLC Serii VC

—
EtherCAT.
CANopen

*ﬂodbus

 Sterowniki serii VC1/VC3/VC3M/VC5 (gdzie seria VC1 - sterowniki
najprostsze, a seria VC5 -najbardziej zaawansowane)

« Obstuga do 32 osi rzeczywistych (+32 osie wirtualne) Ether CAT (seria VC5)

« Wbudowane funkcje MOTION, programowanie zgodne z PLCopen 2.0
(Jezyk LD/FB/SFC)

¢ Program uzytkownika z obstuga do 200k krokéw

« Czas wykonania pojedynczej instrukcji 0,065us

* Do 8 wejs¢ szybkich 200KHz i do 8 wyjsc¢ szybkich 200kHz
(zaleznie od wers;ji)

« Obstugiwane protokoty komunikacyjne: EtherCAT (Master), CANopen,
Modbus TCP, Modbus RTU

« Najkrotszy cykl komunikacyjny EtherCAT 250 us

« Obstuga do 72 urzadzen EtherCAT slave

Sterowniki PLC / Kontrolery ruchu

Sterowniki PLC Serii M

—
EtherCAT.

CANopen
Etheri'et/IP

*ﬂodbus

» Bogate mozliwosci komunikacyjne: EtherCAT, CANopen, EtherNet/IP,
Modbus RTU, Modbus TCP

» Whbudowane funkcje MOTION (zgodnie z PLCOpen2.0)

o EtherCAT Master - obstuga do 64 osi rzeczywistych EtherCAT
(+64 osie wirtualne)

« Interpolacja liniowa, kotowa i sferyczna, obstuga krzywek elektronicznych

« Pojemnos¢ programu do 20MB

» Szybkos¢ wykonywania instrukcji: 5ns / instrukcje

« Obstugiwane jezyki programowania: LD/FBD, ST, C/C++

* Obstuga kart SD

» Opcjonalna obstuga G-kodow (pliki do 256kB)

* Mozliwos¢ rozbudowy o 16 modutéw 1/O (mozliwa dalsza rozbudowa
o rozproszone moduty I/O)

Sterowniki PLC/PAC z CODESYS i SoftMotion

Sterowniki PAC Seria Q

@

CODESYS
—
EtherCAT.

CANopen
Ethen\et/IP

*ﬂodbus
“HOPC UA

» Obstuga od 8 do 128 osi rzeczywistych EtherCAT (1 x EtherCAT Master)

* Procesory w technologi ARM i X86

« Minimalny czas skanowania 1ms

* Mozliwos¢ synchronizacji do 32 osi w ciagu 1ms

« Pojemnosc programu 16 MB

« Bogate mozliwosci komunikacyjne: EtherCAT, CANopen, EtherNet/IP,
Modbus RTU, Modbus TCP, OPC UA server

« Od 1do 3 portéw EtherNET (3x Gbit, w zaleznosci od wersji sterownika),
2xRS-485, 1xRS-232

¢ Obstuga do 65536 urzadzen Ether CAT Slaves

« Codesys v3.5 + SoftMotion + CNC, HCP Works3

PIVEXIN TECHNOLOGY

Sterowniki PAC Seria QP

@

CODESYS
—
EtherCAT.

CANopen
Ethen\et/IP

*ﬂodbus
“HOPC UA

» Obstuga do 256 osi rzeczywistych EtherCAT (2 x 128 osi,
2 kanaty EtherCAT Master)

e Procesory INTEL Celeron/ Intel Corei5 / Intel Corei7

« Minimalny czas skanowania 125 us

* Mozliwosc¢ synchronizacji do 256 osi w ciggu 1ms

* Pojemnos¢ programu 128 MB

* Pamie¢: 4GB RAM / 64 GB SSD / karta SD do 128GB,

« Bogate mozliwosci komunikacyjne: EtherCAT, CANopen, EtherNet/IP,
Modbus RTU, Modbus TCP, OPC UA server

o 4 Porty EtherNET (3x Gbit, 1x 100Mbit) z mozliwoscig ustawienia
niezaleznych adreséw IP, 2xRS-485, 1xRS-232

« Obstuga do 65536 urzadzen EtherCAT Slaves

« Codesys v3.5 + SoftMotion + CNC, HCP Works3
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Rozproszone moduty 1/0

Seria HCQX-D4

Seria HCNXE Seria VM

¢ Rozproszone moduty 1/O z mozliwoscia
rozbudowy do 16 lub 32 modutéw na
BusCoupler

« Komunikacja: EtherCAT

« Obstuga topologii szeregowej i gwiazdzistej,

« Kompaktowe wymiary - moduty o szerokosci
zaledwie 13mm,

« Szeroki wybor modutéw 1/0: wejscia cyfrowe,

* Rozproszone moduty 1/O bez mozliwosci
rozbudowy (zintegrowany BusCoupler)

« Komunikacja: EtherCAT

« Dostepne moduty wejs¢/wyjs¢ cyfrowych
do 32 punktow I/0,

« Wersja niskoprofilowa (wysokos¢ modutu
zaledwie 28mm

« Przetacznik trybu pracy NPN/PNP

» Rozproszone moduty /O z mozliwoscia
rozbudowy do 16 modutéw na BusCoupler,

« Komunikacja EtherCAT i PROFINET

» Dostepne moduty wejs¢/wyjs¢ do 16 punktdw

 Szeroki wybor modutéw 1/O: wejscia cyfrowe,
wyijscia cyfrowe, wejscia/wyjscia cyfrowe
(mieszane), wejscia analogowe (napieciowo/
pradowe, 16-bit), wyjscia analogowe (napieciowo/

wyijscia cyfrowe, wejscia/wyjscia cyfrowe
(mieszane), wejscia analogowe (napieciowo/
pradowe, 16-bit), wyjscia analogowe

* Przemystowe ztacza sprezynowe
utatwiajace montaz
« Zakres temperatur pracy od -5°C + +55°C

pradowe, 16-bit), moduty temperaturowe
(dostepne sa moduty 16-kanatowe, NPN/PNP)
» Zakres temperatur pracy od -20°C + +55°C

(napieciowo/pradowe, 16-bit), moduty
temperaturowe, moduty komunikacji szeregowej
RS232/RS422/RS485 (dostepne sa moduty
16-kanatowe i 32-kanatowe, NPN/PNP)

Kompletna oferta dla branzy CNC

PIVEXIN TECHNOLOGY



Inteligentne sterowniki do silnikéw DC oraz BLDC
z komunikacjg sieciowq

Inteligentne sterowniki TECHNOSOFT serii iPOS s3 uniwersalnymi
sterownikami ,all-in-one”, ktére moga obstugiwa¢ kazdy typ silnika
zasilanego pradem statym.Niezaleznie, czy jest to silnik szczotkowy DC, silnik
bezszczotkowy BLDC, silnik krokowy, czy tez silnik liniowy. Charakteryzuja sie
bardzo kompaktowymi wymiarami, réznymi wykonaniami (modut PCB, karta
PCle lub w obudowie). Kazdy sterownik posiada wbudowany programowalny
kontroler ruchuikomunikacje sieciowga CAN, TMLCAN, CANopen lub EtherCAT.
Dostepne s3 sterowniki jednoosiowe oraz systemy wieloosiowe.

Inteligentne sterowniki ,all-in-one” serii iPOS z wbudowanym kontrolerem ruchu
dla silnikdéw szczotkowych DC, BLDC, krokowych i liniowych

Seria iPOS 2401 Seria iPOS 3602/3604 Seria iPOS 4808

* Moc: do 400 W.
 Prad ciggty i szczytowy: 8A.

e Moc:do 75W. * Moc:do 75W/144 W.
* Prad ciagty i szczytowy: 0,9 A. « Prad ciagty i szczytowy: 2A/4 A.

« Napiecie zasilania: 12-24 VDC. « Napiecie zasilania: 12-36 VDC. « Napiecie zasilania: 12-48 VDC.
« Wbudowany kontroler ruchu. « Whbudowany kontroler ruchu. « Whbudowany kontroler ruchu.
» Obstuga czujnikow Halla, enkoderéw inkrementalnych. | e Obstuga czujnikéw Halla, enkoderdw inkrementalnych » Obstuga czujnikéw Halla, enkoderéw inkrementalnych,
« Komunikacja RS-232, TMLCAN, CANopen, Ether CAT. iSin-Cos. Sin-Cos, SSIi BiSS.
» Konstrukcja otwarta PCB. « Komunikacja RS-232, TMLCAN, CANopen, EtherCAT. » Komunikacja RS-232, TMLCAN, CANopen, EtherCAT.
« Konstrukcja otwarta PCB, karta PCle 2x lub w obudowie. » Konstrukcja otwarta PCB, karta PCle 4x lub w obudowie.

» Wersja standardowa lub z STO (PLe).

Seria iPOS 8010/8020 Seria iIMOTIONCUBE Seria iGVD71

* Moc: do 800W/1600 W. « Moc:do 1600 W. ) . .
o Prad ciagly i szczytowy: 10A/20 A. « Prad ciagly i szczytowy: 20 A. . Ir_wtd gentny, kompaktoyvy i programowalny sterownik do
« Napiecie zasilania: 12-80 VDC. « Napiecie zasilania: 12-80 VDC. silnikéw DC, BLDC duzych mocy

« Whudowany kontroler ruchu. « Whudowany kontroler ruchu. * Moc: do 8kW

« Obstuga czujnikéw Halla, enkoderdw inkrementalnych. « Obstuga czujnikéw Halla, enkoderéw inkrementalnych. * Prad ciagty: 100A (71ARMS)

« Komunikacja R$-232, TMLCAN, CANopen, Ether CAT. « Komunikacja RS-232, TMLCAN, CANopen, Ether CAT. * Prad szczytowy: 140A (100A RMS)

« Konstrukcjaw obudowie. « Konstrukcjaw obudowie. * Napiecie zasilania: 11-80V DC

« Wersja standardowa lubz STO (PLe). « WersjaBX zSTO (PLe) wstandardzie. « Komunikacja: RS232, TMLCAN, CANopen, EtherCAT

* Wbudowana funkcja STO SIL3 PLe

Systemy wieloosiowe

iPOS 360x SX iPOS 360x SY iPOS SY4-CAT

* Moc: do 4x144 W. * Moc: do 6x144 W. * Moc: do 4x400 W.

« Prad ciagty i szczytowy: 4x4 A.  Prad ciagty i szczytowy: 6x4 A. o Prad ciagty i szczytowy: 4x8 A.

« Napiecie zasilania: 12-36 VDC. « Napiecie zasilania: 12-36 VDC. « Napiecie zasilania: 12-48 VDC.

« Wbudowany kontroler ruchu. « Whudowany kontroler ruchu. « Wbudowany kontroler ruchu.

» Obstuga czujnikéw Halla, enkoderdw inkrementalnych | e Obstuga czujnikéw Halla, enkoderdw inkrementalnych ¢ Obstuga czujnikéw Halla, enkoderéw inkrementalnych,
i Sin-Cos. iSin-Cos. Sin-Cos, SSIi BiSS.

* Komunikacja RS-232, TMLCAN, CANopen, EtherNET. |« Komunikacja RS-232, TMLCAN, CANopen, Ether CAT. » Komunikacja RS-232, EtherCAT.

« Konstrukcja otwarta PCB. » Konstrukcja otwarta PCB. « Konstrukcja w obudowie, montaz na szyne DIN.

PIVEXIN TECHNOLOGY
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Inteligentne sterowniki do silnikow DC oraz BLDC
z komunikacjg CANopen, EtherCAT i PROFINET

Sterowniki miControl to inteligentne sterowniki do silnikéw szczotkowych DC oraz
BLDC z wbudowanym programowalnym kontrolerem ruchu i komunikacja sieciowa
CANopen, EtherCAT oraz Profinet. Moga obstugiwac silniki zasilane napieciem od
9-60 VDC i pradzie maksymalnym do 225 A (ciagty 70 A). Mozliwos¢ programowania
sterownikéw w srodowisku Python. Dostepne wersje z montazem ptytowym lub na
szyne DIN.

Seria B - standard przemystowy

Seria mcDSA-B4x Seria mcDSA-B5x

——————

[T

. FEgeR -
Ty s

i

« Napiecie zasilania: « Temperatura pracy: « Napiecie zasilania: « Temperatura pracy:
9-60VDC. -40do+55°C. 9-60VDC. -40do+55°C.

« Prad ciggty do 10 A. « Obstuga enkodera: NIE » Prad ciggty do 10 A. « Obstuga enkodera: NIE.

o Prad maksymalny do 50A.  « Montaz na szynie DIN: o Prad maksymalny do 50A. e Montaz na szynie DIN:

* 4 wejscia cyfrowe. TAK. * 4 wejscia cyfrowe. NIE.

« 1 wyijscie cyfrowe. « Komunikacja: CANopen. |« 4 wyjscia cyfrowe. « Komunikacja: CANopen.

« 2 wejscia analogowe. * 2 wejscia analogowe.

Seria E - wszechstronne zastosowanie

Seria mcDSA-B6x

« Napiecie zasilania: « Temperatura pracy:
9-60VDC. -25do+55°C.

» Prad ciggty do 5 A. » Obstuga enkodera: NIE.

o Prad maksymalnydo 15A. « Montaz na szynie DIN:

* 4 wejscia cyfrowe. NIE.

« 1 wyjscie cyfrowe. « Komunikacja: CANopen.

* 2 wejscia analogowe.

Seria mcDSA-EBx Seria mcDSA-E5x Seria mcDSA-E4x Seria mcDSA-E2x

« Napiecie zasilania: 9-60 VDC. « Napiecie zasilania: 9-60 VDC. « Napiecie zasilania: 9-60 VDC. « Napiecie zasilania: 9-60 VDC.

e Prad ciggty do 5 A. « Prad ciagty do 14 A. « Prad ciagty do 14A.

« Prad ciagty do 60 A.

« Prad maksymalny do 15 A. « Prad maksymalny do 50 A. * Prad maksymalny do 50A. * Prad maksymalny do 160 A.

* 4 wejscia cyfrowe. * 8 wejsc cyfrowych. * 8 wejsc cyfrowych. * 8 wejsc cyfrowych.

« 2 wyjscia cyfrowe. * 4 wyjscia cyfrowe. « 2 wyjscia cyfrowe. « 3 wyjscia cyfrowe.

« 2 wejscia analogowe. « 2 wejscia analogowe. * 2 wejscia analogowe. * 2 wejscia analogowe.

« Temperatura pracy: -25 do +55 °C. e Temperatura pracy: -40 do +55 °C « Temperatura pracy: -40 do +55 °C. e Temperatura pracy: -40 do +55 °C.
« Obstuga enkodera: TAK. « Obstuga enkodera: TAK. « Obstuga enkodera: TAK. « Obstuga enkodera: TAK.

* Montaz na szynie DIN: NIE. * Montaz na szynie DIN: NIE. * Montaz na szynie DIN: TAK. * Montaz na szynie DIN: NIE.

« STO: NIE. « STO: NIE. « STO: NIE. * STO: opcjonalnie.

« Komunikacja: CANopen, EtherCAT, « Komunikacja: CANopen, EtherCAT, « Komunikacja: CANopen, EtherCAT, « Komunikacja: CANopen, EtherCAT,

Profinet. Profinet. Profinet.

Seria F - sterowniki w wersji PREMIUM

Seria mcDSA-F5x Seria mcDSA-F3x

« Napiecie zasilania: « Obstuga enkodera: TAK. | « Napiecie zasilania: « Temperatura pracy:
9-60VDC. « Montaz na szynie DIN: 9-60VDC. -40do +55°C.

« Prad ciggty do 14,5 A. NIE. « Prad ciggty do 24 A. « Obstuga enkodera:

o Prad maksymalny do 50A. e STO: NIE. o Prad maksymalny TAK.

o 6 wejs¢ cyfrowych. « Komunikacja: CANopen, do 100A. * Montaz na szynie DIN:

* 4 wyijscia cyfrowe. EtherCAT, Profinet. * 6 wejs¢ cyfrowych. NIE.

« 2 wejscia analogowe. « 3wyjscia cyfrowe. « STO: TAK.

« Temperatura pracy: « 1 wejscie analogowe. « Komunikacja: CANopen,
-40do +55°C. EtherCAT, Profinet.

Profinet.

Seria mcDSA-F1x

« Napiecie zasilania: « Temperatura pracy:
9-60VDC. -40do+55°C.

» Prad ciggty do 70 A. » Obstuga enkodera: TAK.

* Prad maksymalny « Montaz na szynie DIN:
do225A. NIE.

* 6 wejsc¢ cyfrowych. « STO: opcjonalnie.

* 3wyjscia cyfrowe. « Komunikacja: CANopen,

* 2 wejscia analogowe. EtherCAT, Profinet.

PIVEXIN TECHNOLOGY



Panele operatorskie HMI

Panele operatorskie HMI stuza do wizualizacji procesu pracy
maszyny lub procesu technologicznego. Umozliwiaja komunikacje
operatora z uktadem sterowania maszyny poprzez wprowadzenie i
odczyt najwazniejszych parametréw procesu technologicznego.

Seria N (ekonomiczna)

NKO3 (3,5")

* ARM 9 (400 MHz).

* 128MB RAM/ 128MB Flash.

» Rozdzielczosc 320 x 240 px.

¢ 1xUSB 2.0 host + 1x USB 2.0 device.
o 1xRS232, 1xRS422/485.

« 1 x Ethernet (Opcjonalnie).

« Klawiatura.

o Ekran dotykowy: NIE.

Seria P (uniwersalna)

PO7 (7")

« ARM Cortex A8 (1 GHz).

¢ 512 MB RAM /4 GB Flash.

« Wi-Fi USB 802.11 b/g/n (opcja).

« Rozdzielczos¢ 800 x 480 px.

e 1xUSB 2.0 host + 1x USB 2.0 device.

o 2x porty RS232/422/485, oraz 1x port
RS232/485 opcjonalnie wymienny na
CANBus.

» Ixgniazdo karty SD.

« 1x port Ethernet (opcjonalnie 2x).

« Ekran dotykowy: 4p - rezystancyjny.

Seria S (wysokowydajna)

S07(7")

* ARM Cortex A9 (1GHz Dual-Lite).

* 1GB RAM /4GB Flash.

« Wi-Fi USB 802.11 b/g/n (opcja).

* Rozdzielczosc¢ 800 x 480 px.

« Ekran dotykowy: 4p - rezystancyjny.

¢ 1xUSB 2.0 host + 1x USB 2.0 device.

o 2x porty RS232/422/485, oraz 1x port
RS232/485 opcjonalnie wymienny na
CANBuS.

» Ix gniazdo karty SD.

« 1x port Gigabit Ethernet.

PIVEXIN TECHNOLOGY

Seria ekonomiczna, w ktérej sktad wchodzg panele 3,5" klawiszowy oraz 4,3"-7" dotykowe.
Wszystkie modele oparte sg o procesor ARM 9 (400MHz), 128MB pamieci RAM i 128MB pamieci Flash.

NO4 (4,3")

* ARM 9 (400 MHz).

* 128 MB RAM /128 MB Flash.

» Rozdzielczos¢ 480 x 272 px.

¢ 1xUSB 2.0 host + 1x USB 2.0 device.
e 1xRS232, 1x RS422/485.

¢ 1x Ethernet.

 Ekran dotykowy: 4p - rezystancyjny.

P10 (10,2")

* ARM Cortex A8 (1 GHz).

¢ 512MB RAM /4 GB Flash.

* Wi-Fi USB 802.11 b/g/n (opcja).

» Rozdzielczo$¢ 800 x 480 px.

¢ 1xUSB 2.0 host + 1x USB 2.0 device

o 2x porty RS232/422/485, oraz 1x port
RS232/485 opcjonalnie wymienny na
CANBuUS.

« Ixgniazdo karty SD.

« 1x port Ethernet (opcjonalnie 2x).

» Ekran dotykowy: 4p - rezystancyjny.

510 (10,2")

o ARM Cortex A9 (1GHz Dual-Lite).

* 1GB RAM /4GB Flash.

« Wi-Fi USB 802.11 b/g/n (opcja).

» Rozdzielczos$¢ 800 x 480 px.

« Ekran dotykowy: 4p - rezystancyjny.
e 1xUSB 2.0 host + 1x USB 2.0 device.

e 2x porty R$232/422/485, oraz 1x port

RS232/485 opcjonalnie wymienny na
CANBuUS.

 Ix gniazdo karty SD.

« 1x port Gigabit Ethernet.

NO7 (7")

* ARM 9 (400 MHz).

¢ 128 MB RAM /128 MB Flash.

* Rozdzielczos¢ 800 x 480 px.

¢ IxUSB 2.0host + 1x USB 20 device.

o 2xporty RS232/422/485,0raz 1 x port

R $232/485.
e 1x Ethernet.
¢ 1 xgniazdo karty SD.

« Ekran dotykowy: 4p - rezystancyjny.

P04 (4,3")

* ARM Cortex A8 (1 GHz).

* 512 MB RAM /4 GB Flash.

« Wi-Fi USB 802.11 b/g/n (opcja).

« Rozdzielczos¢ 480 x 272 px.

¢ 1xUSB20host + 1xUSB 2.0device

« 1xport RS232/422/485, opcjonalnie
wymienny na CANBus,

« 1 xport Ethernet

« Ekran dotykowy: 4p - rezystancyjny

Seria uniwersalnych dotykowych paneli 4,3" - 15,6".
Wszystkie modele oparte sg o procesor *ARM Cortex A8 (1GHz), 512MB pamieci RAM i 4GB pamieci Flash.

P12 (12,1")

* ARM Cortex A8 (1 GHz).

e 512MB RAM /4 GB Flash.

* Wi-Fi USB 802.11 b/g/n (opcja).

* Rozdzielczosc 1280 x 800 px.

o 1xUSB 20host + 1x USB 2.0 device.

o 2xporty RS232/422/485, oraz 1x port
RS232/485 opcjonalnie wymienny na
CANBus.

 1x gniazdo karty SD.

» 1x port Ethernet (opcjonalnie 2x).

« Ekran dotykowy: 5p - rezystancyjny.

o Aluminiowa obudowa .

P15 (15,6")

e

* ARM Cortex A8 (1 GHz).

* 512MB RAM /4 GB Flash.

« Wi-Fi USB 802.11 b/g/n (opcja).

« Rozdzielczos¢ 1366 x 768 px.

o 1xUSB 20host + 1x USB 2.0 device.

o 2xporty RS232/422/485, oraz 1x port
RS232/485 opcjonalnie wymienny na
CANBUS.

* Ix gniazdo karty SD.

« Ix port Gigabit Ethernet (opcjonalnie 2x).

« Ekrandotykowy: 5p-rezystancyjny.

« Aluminiowa obudowa.

Seria wydajnych dotykowych paneli 7" - 15,6".

S12 (12,1")

* ARM Cortex A9 (1GHz Dual-Lite).

¢ 1GB RAM /4GB Flash.

« Wi-Fi USB 802.11 b/g/n (opcja).

« Rozdzielczos$c 1280 x 800 px.

 Ekran dotykowy: 5p - rezystancyjny.

¢ IxUSB 2.0host + 1x USB 2.0 device.

o 2xporty RS232/422/485, oraz 1x port.

* RS232/485 opcjonalnie wymienny na
CANBuS.

 1x gniazdo karty SD.

» 1x port Gigabit Ethernet.

» Aluminiowa obudowa (przéd).

Wszystkie modele oparte sg o wydajny procesor ARM Cortex-A9 (1GHz Dual-Lite), 1GB RAM, 4GB Flash.

515 (15,6")

* ARM Cortex A9 (1GHz Dual-Lite).

* 1GB RAM /4GB Flash.

« Wi-Fi USB 802.11 b/g/n (opcja).

* Rozdzielczos¢ 1366 x 768 px.

« Ekrandotykowy: 5p - rezystancyjny.

o 1xUSB 2.0host + 1x USB 2.0 device.

o 2xporty RS232/422/485,0raz 1x port
RS232/485 opcjonalnie wymienny na
CANBUS.

* Ix gniazdo karty SD.

« 1x port Gigabit Ethernet.

« Aluminiowa obudowa (przéd).
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Komputery i monitory przemystowe

NOWOSC W OFERCIE!
NPP-156P01 / NPP-215P01

Powered by
Siemens

Industrial
Edge

PRZEMYStOWY KOMPUTER PANELOWY Z CHtODZENIEM PASYWNYM
z certyfikatem Siemens Industrial Edge

o Intel® Celeron® Processor J6412 (Elkhart Lake) 2.0 GHz (max do 2.6 GHz)

¢ 15.6"/21.5” Full HD 1920x1080, TFT-LCD wyswietlacz z dotykiem pojemnosciowym
o P66 (panel przedni) i stalowa obudowa

e Porty COM x 4 (RS-232 x 2, RS-232/422/485 x 2), Porty GbE Ethernet x 2

e USBx5(3.21Genx4,20x1),HDMI2.0x2

¢ DC 9~36V szeroki zakres napiecia zasilania

* Montaz VESA 100 x 100 mm / Montaz panelowy

Komputer panelowy Monitory Open Frame | Komputery specjalne | Monitory medyczne

e Rozmiar:8"do 21,5". e Rozmiar: 5,7” do 55", * Procesory: Intel Celeron N2930, Intel e Rozmiar: 15,6” do 32"
» Rozdzielczos¢ do 1920 x 1200 px. » Rozdzielczos¢ do 1920 x 1200 px Core i5-7200U. « Certyfikacja medyczna IEC 60601-1,
 Procesory: Intel celeron J1900 2.0 GHz,|  (w standardzie). » Do szerokiego zakresu temperatur od 60601-1-61 ' EN60601-1-2.
Intel i3/i5/i7. e Jasnos¢: do 1500 nits. -20°C do+60°C. » Rozdzielczos¢: 3840 x 2160 (UHD 4K).
o Dysk: 32G SSD (64G/128G/256 SSD, » Katy widzenia: do 178 (H); 178 (V). « Do stref zagrozonych wybuchem EX. » Jasnos¢: 300 -700 nits (standard).
500G HDD). » Opcjonalnie: dotyk rezystancyjny lub » Do przemystu morskiego zgodnie « Technologia 3D Look Up Table (LUT)
 System operacyjny: Win7/8/10/ loT, pojemnosciowy; szkto ochronne. z standardem DNV, IEC60945 i zapewniajacy bogata i gteboka
Linux. » Wejscia video: VGA, HDMI, DVI-D, IACS-E10. percepcje gtebi i kolorow.
» Petna mozliwos¢ konfiguracji na S-Video. » Do pojazdow specjalnych: wozki « Cienka i kompaktowa konstrukcja
zapytanie. » Opcjonalnie: wejscie audio widtowe, koparki, tadowarki, pojazdy z ekranem odpornym na uderzenia.
3,5 mm + 2 gtosniki. rolnicze o podwyzszonej odpornosci « Powtoka antybakteryjna.
na uderzeniaiwstrzasy. « Sygnaty wejsciowe: HDMI, VGA, DVI,
« Do przemystu kolejowego. USB (dotyk), RS-232, 3G SDI, 12G-SDI,
DP 1.2, Audioin.
Tablety przemystowe Palmtopy przemystowe Urzgdzenia

z systemem RFID

e Rozmiar: 7" - 13,3". * Przemystowy tablet. * Rozmiar:4,3" - 7"
« Wzmocniona i ultrawzmocniona e Rozmiar:8"do 21,5". * Wbudowane Wi-Fi/ Bluetooth 4.9 / GPS/ LTE /
konstukcja do aplikacji heavy duty. « Rozdzielczos¢ do 1920 x 1200 px. NFC. * Sensor IR.
« Odpornosc¢ na wstrzasy i wibracje. « Procesory: Cortex-A53 quad- « Wbudowana kamera 2 Mpx (przdd) i 8 Mpx (tyt). * Czytnik RFID.
« Obudowa aluminiowo - core 1,2 GHz, Cortex-A17 quad- | » Opcjonalnie: czytnik kodow kreskowych 1D/2D, * Wbudowana kamera. )
magnezowa z powtoka gumowa. core 1,8 GHz. czytnik kart, czytnik linii papilarnych. * MOZ!'WOSC zamontowania czytnika
* Specjalne wykonania dla przemystu | ¢ Pamie¢ wewnetrzna: « Wzmocniona konstrukgja, IP65, szeroki zakres palcow. L, .
wojskowego 2G DDR3 RAM. temperatur pracy od -20 °C do +60 °C. * Petna mozliwos¢ konfiguracji na
i medycznego. * Podwyzszone IP: na zapytanie. « Wymienna bateria. zapytanie.
PIVEXIN TECHNOLOGY



Sprezyny gazowe niemieckiego producenta

Sprezyny | amortyzatory

STABILUS znajdziemy nie tylko w tylnych
klapach samochodéw, ale réwniez w tézkach
rehabilitacyjnych czy meblach kuchennych.

Idea marki STABILUS brzmi ,technologia
czyni zycie bardziej komfortowym” i sprawdza

sie na kazdym kroku.

LIFT-0-MAT sprezyny pchajgce

LIFT-0-MAT standard

g Koncéwka cylindra

Cylinder

Azot

Pakiet ttoczyska

Pakiet
uszczelniajacy

Ttok

Koricéwka ttoka

LIFT-0-MAT
ze zwiekszong ilosciq oleju

« Sprezyna gazowa
posiadajaca amortyzacje
hydrauliczna powodujaca
optymalne ttumienie
predkosci na catej dtugosci
skoku.

* Mozliwos¢ wybrania
objetosci i gestosci oleju.

« Pozycja montazowa ttokiem
do dotu.

PIVEXIN TECHNOLOGY

Zakres
ttumienia

Olej

» Dowolna pozycja
montazowa.

» Daje mozliwos¢ ptynnej
amotyzacji i zmiany
predkosci wysuwu
w wyznaczonym zakresie
skoku.

« Sitownik dopasowuije sie
indywidualnie do kazdego
zastosowania.

gazowe

» Sprezyny gazowe pchajace LIFT-O-MAT sg nieodtacznym elementem
kazdej branzy, wspomagaja funkcjonowanie ruchomych elementoéw: przy
podnoszeniu, opuszczaniu, otwieraniu i zamykaniu.

 Olej znajdujacy sie wewnatrz sprezyny gazowej daje dodatkowo funkcje
amortyzacji w koncowej fazie skoku.

Zakres
ttumienia

LIFT-0-MAT INOX nierdzewne

=

____Nierdzewna
" koricéwka cylindra

___ Nierdzewny
cylinder
&
« Sprezyny gazowe odporne
na korozje.
« Dostepne w dwadch
wariantach stali: 304 i 316. Nierdzewny

o LIFT-O-MAT'y INOX — #k
sg niemagnetyczne i
odporne na trudne warunki L
Srodowiskowe Nierdzewna

S koricéwka ttoka
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LIFT-0-MAT sprezyny pchajgce

HYDRO-LIFT

Specjalny
wentyl

« Oferuje mozliwosc zatrzymania
pozycji wysuwu na dowolnej
dtugosci, bez potrzeby uzycia
systemdw zwalniajacych.

» Specjalny wbudowany wenty!
wraz z optymalizowana sita,
umozliwiaja bezstopniowe
pozycjonowanie na catej
dtugosci skoku lub wwybranym
zakresie.

LIFT-0-MAT KLIC-KLAC z blokadg
w stanie rozciggnietym

Beben blokujacy
Tuleja blokujaca

« Z wbudowana blokada
KLIC-KLAC:

« Dziata podobnie jak
mechanizm w dtugopisie.

o Lekkie nacisniecie lub
podciagniecie ttoczyska
powoduje zwolnienie
blokady i swobodne
Scisniecie sitownika.

\ INTER-STOP

Specjalny
:| wentyl

Rowek

« kaczy ze soba wtasciwosci
LIFT-O-MAT'u DD z funkcja
trzymania pozycji
HYDRO-LIFT.

» Na okreslonej dtugosci
skoku sprezyna moze
pozycjonowac, aw kolejnej
fazie skoku moze sie
swobodnie wysuwac.

Zakres
pozycjonowania

LIFT-0-MAT z tubg zewnetrzng
z blokadg w stanie rozciggnietym

Przycisk
zwalniajacy

e Z zewnetrzna tuba
blokujaca:

 Tuba zatrzaskuja sie
W pozycji rozciagnietej.

 Po nacisnieciu przycisku
zwalniajacego, tuba
ochronna nachodzi na
cylinder umozliwiajac
Sciskanie.

Tuba
blokujaca

STAB-0-SHOCK amortyzatory gazowe

STAB-0-SHOC HD15

Komora
wyréwnujaca

Zakres pracy

* Wspomagaja i amortyzuja
otwieranie lub zamykanie klap.

« Pozycja montazowa zalezna
jest od typu hydraulicznej
amortyzacji w kierunku
rozciagania lub $ciskania

« Typowe zastosowanie w przemysle motoryzacyjnym,
maszynowym i meblowym.

Akcesoria

PTTELLIS Y -3
”

Oferujemy szeroka game roznorodnych zakonczen z metalu i tworzywa sztucznego.

STAB-0-SHOC HD24

Uszczelka
rodzielajaca
cylinder

« Posiadaja funkcje amortyzacji
wysokich obciazen.

» Pozycja montazowa zalezna
od kierunku dziatania
amortyzacji.

» Obszary zastosowania: siedzenia
amortyzowane, automaty do prania,
wyjatkowo ciezkie klapy, uktady hamulcowe.

LIFT-0-MAT OVERRIDE z wbudowang

sprezyng mechaniczng £9
Sprezyna
mechaniczna

Sprezyna
mechaniczna

« Pozwala na uzyskanie wyjatkowo
duzych lub matych sit na poczatku
lub koncu wysuwu.

« Wyposazony w sprezyny zwojowe
umozliwiajace np.tagodne domkniecie.

« Dobierany na podstawie okreslonej
specyfikadii, szczegolnie z nieliniowym
przebiegiem sity i niestandardowa
predkoscia wysuwu.

LIFT-0-MAT PTL z blokadg
w stanie sciSnietym

« Z wbudowana blokada
wewnetrzna.

o Lekkie nacisniecie ttoka
powoduje zwolnienie
blokady i umozliwia
swobodny wysuw.

Beben blokujacy
Tuleja blokujaca

STAB-0-SHOC TA20

Komora wyréwnujaca
Uszczelka
rodzielajaca cylinder

Membrana

« Niweluje duze naprezenia.

« Pozycja montazowa dowolna -
przenosi obciazenia niezaleznie
od zamocowania.

« Mozliwosc¢ dostosowania amortyzacji
w zaleznosci od zastosowania.

Systemy zwalniajgce AWP

zwalniajacego.

« Réznorodne systemy zwalniajace
do sprezyn gazowych z blokada
niemieckiej firmy AWP GmbH.

« Oferta obejmuje caty komplet
akcesoriow - zaczynajac od
gtowicy, poprzez linke (rowniez
ze stali nierdzewnej) w obudowie,
az do estetycznego przycisku
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BLOCK-O-LIFT sprezyny gazowe z blokadg

BLOC-O-LIFT z blokadg statg
w kierunku Sciskania

BLOC-O-LIFT z blokadg statg

w kierunku rozciggania

BLOC-O-LIFT
z blokadg sprezynujgcg

Posiada wbudowana mechaniczng blokade dziatajaca na catej dtugosci skoku w obu kierunkach.

« Blokada stata, na ktdra maksymalne obciazenia moga
dziatac w kierunku sciskania.

« Whbudowana mechaniczna blokada dziatajaca na catej
dtugosci skoku w obu kierunkach.

« Dowolna pozycja montazowa.

BLOC-O-LIFT Override z wbudowang
sprezyng mechaniczng

Pakiet ttoczyska
z wentylem
isprezyna
mechaniczng

¢ Wyposazony w system
zabezpieczajacy blokade
w sitowniku w przypadku
wystepowania
dodatkowych obciazen w
aplikacji.

« Funkcja ,OVERRIDE"
moze dziata¢ w
wybranym kierunku.

STABILUS INDUSTRY LINE

Sprezyna gazowad
ciggngca

« Dowolna pozycja montazowa.

» Dziatajg na zasadzie odwrotnej
do standardowych sprezyn
pchajacych. W pozycji domysinej
ttok schowany jest wewnatrz
cylindra.

« Stosowane wszedzie tam, gdzie
ze wzgledodw przestrzennych
nie mozna zastosowac zwyktych
sprezyn gazowych

Amortyzatory Solar Tracker

Amortyzatory przystosowane do pracy przy panelach zapewniaja:
« ochrone przed wibracjami spowodowanymi nawet silnym wiatrem

« stabilizacje tracker’a
« wydtuzenie zywotnosci urzadzenia
» mozliwosc wykonania w oparciu o wymogi klienta

PIVEXIN TECHNOLOGY

« Blokada stata, najwieksze obciazenia moga oddziatywac

na blokade w kierunku rozciagania.

« Whudowana mechaniczna blokada dziatajaca na catej

dtugosci skoku w obu kierunkach.
« Dowolna pozycja montazowa.

BLOC-O-LIFT OBT

* Komfortowy wysuw
ttoczyska bez koniecznosci
zwalniania systemu
zwalniajacego.

« W kierunku $ciskania
dziata bezstopniowo
blokada.

Sprezyna gazowa
z podwadjnym skokiem

« Komfortowe podnoszenie nawet
duzychicigzkich klap.

« Sprezyny te sktadaja sie z dwdch
cylindréw o réznych cisnieniach
tworzacych dwa niezalezne
przedziaty sit wysuwu.

« Dostepne w wersji standardowej
oraz nierdzewnej INOX 304 i 316.

Pakiet
ttoczyska

z wentylem
isprezyna
mechaniczng

» Sprezyna gazowa z mechaniczna blokada na catej
dtugosci skoku, w ktorej po zablokowaniu nastepuje
lekkie ,odbicie”.

» Sprezynowanie blokady spowodowane jest gazem,
ktory wypetnia w wigkszosci cylinder.

BLOC-O-LIFTT

Specjalnie
podzielony
cylinder

Olej

« Posiada podzielony
cylinder, ktéry pozwala
na osiagniecia na
catej dtugosci skoku
poréwnywalnej

wartosci sity F1.

« Mozliwe do osiagniecia bardzo dtugie wysuwy
ttoka (skok do 440 mm).

« Dedykowany do przemystu meblowego:
stoliki, biurka z regulowana wysokoscia.

Amortyzator SDD
(Sliding Door Damper)

e

« System SDD umozliwia uzytkownikowi delikatne
zwalnianie mas poruszajacych sie po linii prostej do
okreslonej pozycji koricowe.

» taczy w sobie dwie sprezyny gazowe i amortyzator
olejowy.

« Amortyzator SSD ten jest przeznaczony dla elementéw
ociezaze od 40 do 400 kg.

i



Technika wibracyjna

Szwajcarska marka RESATEC AG jest jednym
z lideréw rynku amortyzacji i wibroizolacji.
Nalezy do scisle wgskiego grona producentéw
podzespotéw  elastycznych, = metalowo-
gumowych, amortyzujgych i ttumigcych
drgania, wykorzystywanych w  réznych

gateziach przemystu - miedzy innymi
samochodowym, rolniczym, spozywczym,
gorniczym.

Elementy sprezynujgce

Elementy sprezynujace RESATEC moga by¢ stosowane w roznych gateziach przemystu.
Kat regulacji o wartosciach +/- 32° daje prawie nieograniczone mozliwosci montazu.
Produkty moga spetni¢ wielofunkcyjna forme: napina¢, pozycjonowac, sprezynowac
i amortyzowac. Wktadki gumowe wykonane sa z naturalnego kauczuku.

Typ LTS Typ LTA Typ LTK-S Typ LTD-C

ap
3

« Kat obrotu +/- 32° o Kat obrotu +/- 32°. * Okragta obudowaumozliwia | e Stosowany do potaczen * Moment do 2411 Nm.

* Moment do 2000 Nm. * Moment od 2050 Nm. bezstopniowa regulacje sity rownolegtych. * Kat obrotu +/- 32°
naciagu. * Moment do 380 Nm.
« Moment do 2260 Nm. * Kat obrotu +/- 32°

* Kat obrotu +/- 32°.

Napinacze

Typ TE Typ TE-FB

Uniwersalny napinacz. Napinacz nierdzewny. Specjalna konstrukcja tego napinacza umozliwia jego
montaz w trudno dostepnych miejscach.

Akcesoria do napinaczy

Kota taricuchowe typ KS Slizg do tancucha Rolka napinacza
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Oscylatory

Oscylatory typu CH, CH PL, CH HL, wykorzystywane sa przewaznie w roznego rodzaju urzadzeniach transportujacych i sortowniczych. Poprzez swa niska czestotliwosc¢
oscylatory optymalnie izoluja drgania, ktére przenoszone sa na podtoze. Boczna stabilnos¢ tego produktu zapobiega silnym wahaniom, ktére maja miejsce zwtaszcza
podczas rozruchu. Zastosowanie oscylatoréow obniza koszty przegladu i obstugi urzadzen. Oscylatory mozna stosowac w temperaturach od -55 °C do +85 °C.

Typ CH Typ CH PL Typ CH HL Typ CS

« Stosowane w przesiewaczach, « Stosowane w przesiewaczach, « Stosowany do podajnikéw » Stosowany do podajnikow
podajnikach. podajnikach. i przesiewaczy podwieszanych. i przesiewaczy.
* Kat rozwarcia 90°°. o Kat rozwarcia 120°. * Kat rozwarcia 60 °. o Kat rozwarcia 60 °.

« Obciazenie do 20 000 Nm na element. « Obciazenie do 27000 Nm na element. « Obciazenie do 27000 Nm na element. « Obciazenie do 16000 Nm na element.
« Wersja dla duzych obciazen.

Amortyzatory drgan Wibroizolatory

Typ VD

« Nadaje sie do izolacji drgan we wszystkich gateziach przemystu. « Podstawa z aluminium i podktadka wibracyjna z sylomeru lub ze stali
« Korpus aluminiowy. nierdzewnej.

« Stosowany do ttumienia obcigzen rozciagajacych, sciskajacych lub scinajacych. « Kompensacja odchylenia od poziomu 5 °.

« 6 wielkosci dla obcigzen od 700 N do 19200 N na element. « Czestotliwos¢ drgan wiasnych 15-40 Hz.

Elementy podajnikdw mimosrodowych

Uchwyt oscylacyjny Elastyczny przegub korbowodu | Uniwersalny element
typ OM typ DH oscylacyjny typ CE

Przyktadowe zastosowanie elementow techniki wibracyjnej
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Firma PIVEXIN TECHNOLOGY charakteryzuje sie
profilem techniczno-handlowym. Wiedza naszego
zespotu, pozyskana w wielu branzach i aplikacjach,
know-how oraz niezwykle rozbudowana sie¢ powigzan
biznesowych pozwala nam realizowac réznego typu
projekty - samodzielnie lub w kooperacji z innymi
podmiotami.
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» projektowanie maszyn

» wykonywanie oraz obrobka detali

» modernizacja maszyn przemystowych
» serwis urzqdzen przemystowych

» doradztwo doboru podzespotow

» projektowanie CAD detali

Wykonujemy cate aplikacje lub maszyny, badzZ tez ich poszczegdlne elementy. Zajmujemy sie automatyzacja,
programowaniem, a takze petnym wsparciem technicznym, od poczatku projektu do jego finalizacji lub
wdrozenia seryjnej produkcji.

Projekt desztaplatora.

Mobilny podest zatadowczy.
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Pivexin Technology Sp. z o. o.

Babice, ul. Wyrobiskowa 4
47-440 Nedza | POLAND

phone: +48 32 414 91 53
mail: info@pivexin-tech.pl
web: pivexin-tech.com




